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Dear Customer,

Thank you for purchasing ZACO A9s robot vacuum cleaner!
You've joined the millions of people who clean with robots - the
smarter way to get it down.

Please take a few moments to read this manual and get acquainted
with your robot, to get the best performance from your robot. If you
have any problem, please don't worry, you are supposed to contact
our customer service first or visit our website at www.zacorobot.eu
for more information.

Stay connected with us on Facebook and twitter to enjoy these
exclusive benefits:

- Get support tailored to your specific robot, including answers to
guestions, maintenance tips, video demos, live chat and more.

- Get product updates and other valuable information about
new robots, exclusive discounts and special promotions.

Connect with us right now at
Facebook: facebook.com/zacorobotics
Twitter: twitter.com/ZACOROBOTIC

Enjoy a thorough clean every day in your life!
Best regards,
ZACO Innovation

ZACO Customer Service

Customer Service Number:
00800-42377961 (European Free Call)
0209-513038-383 (Direct Line DE)
Email: support@zacorobot.eu

For more detailed information, please visit: www.zacorobot.eu P1
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Safety Instructions

1. This robot should not be used by children under aged 8 (unless they are under
proper supervision). This robot is not a toy.
Do not let children sit on the robot.

2. Attend to the robot promptly if error occurs during cleaning. Before using the
robot, remove all power cords and small objects on the floor. Roll up carpet
tassels and make sure curtains and table cloth are not in contact with the floor.

3. If there is any raised floors such as steps or stairs, test if the robot can detect
the height difference. To avoid fall, set up a barrier along the raised floors.
Make sure the barrier will not cause people any physical harms such as tripping.

4. Follow the instructions in this user manual. Use factory authorized or
recommended accessories only.

5. Make sure the voltage of the charging dock is compatible with the voltage of
power supply.

6. Use the robot indoor and in a home environment only. Do not use it outdoor,
or in commercial or industrial spaces.

7. Use factory authorized adaptor and charging dock only. Do not use
nonrechargeable battery. Refer to “Product Specifications” section for details
about battery standards.

8. Do not wash the robot with water.

9. Do not clean the robot with dripping wet cloth.

10. Do not use the robot on floors with accumulated water.

11. Do not use the robot near fire or fragile objects.

12. Do not use the robot under extreme temperatures over 40°C or under -5°C.

13. Do not allow hair, clothes or fingers near openings or mechanical parts of the
robot.

14. Do not remove objects such as stones or paper that will be stuck in the robot.

15. Do not remove inflammables such as gasoline, and printer and copier toners
with the robot. Do not use the robot in an environment with inflammables.

16. Do not remove cigarette, lighter, matches, ashes or other inflammables that
may cause fire.

17. Do not put any objects in the roller brush holder. To ensure smooth rotation
of the roller brush, remove dust, batting and hair winding around it.

18. Do not use damaged charging dock.

19. Do not lift the product and charging dock by the power cords. Do not place
power cords in gaps around the door, or pull them around sharp edges or
corners. Do not allow the robot to run over power cords. Keep power cords
from high heat.

For more detailed information, please visit: www.zacorobot.eu P3
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Safety Instructions

20. Damaged power cords must be repaired by manufacturer’s repair service or
certified technicians.

21. Install dustbin and filters properly before using the robot.

22. Do not use the robot in rooms where babies are sleeping.

23. Do not use damaged power cords or charging dock to recharge the robot.
Do not use the robot after a fall, water intrusion or outdoor use, and when
it is damaged.

24. Turn off the power switch if the robot will not be used for a long time.

Maintenance

25. Turn off the power switch before cleaning or maintaining the robot.
26. Unplug power cords from the charging dock before cleaning or maintaining
the robot.

27. Remove battery before discarding the robot.
28. Robot and battery are to be disposed of according to local safety regulations.
29. Do not cremate the robot to avoid explosion.
30. Follow the instructions in this user manual.
Manufacturer is not responsible for any damages caused by improper use.

P4 For more detailed information, please visit: Www.zacorobot.eu
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Product Components

Main Body

Camera
WiFi Indicator

Auto Button

Dustbin Release Button

Cliff Sensor —
i 5 Nose Wheel
Charging Pads ——— R Side Brushes
Battery Cover
Side Wheels ——=Edl ____° o8
® N H Roller Brush
Dustbin

DUStbin;% e —" Power Switch

Y

Power Socket

For more detailed information, please visit: www.zacorobot.eu P5
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Product Components

Dustbin

Primary Filter

Sponge

High Performance Filter

Dustbin
Dustbin Release Button
Dustbin Cover

{
@

Water Tank Release Button
Water Tank
Water Inlet

Power Supply Indicator Light
Adaptor

Charging Pads

P6 For more detailed information, please visit: www.zacorobot.eu
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Product Components

Remote Control

©00:00 Display
© 0000
A ] Direction
Direction —— @%
! Start/Pause
MAX Mode —— MAX
Clock ——— €8> (&) Schedule
Spot Mode ———€¢&) (=)—|———— WIFI Connection Button
HOME ——— (&> Edge Mode
(Auto Charge)
——

Note: “A” “<" “>" cannot be used during a cleaning cycle.

For more detailed information, please visit: www.zacorobot.eu P7
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List of Accessories

)

(e

Main Body Charging Dock Water Tank/Mop Cloth Remote Control Power Adapter
..o,/\ ‘./ @ E
¥ ~@ !
\
Bristle Brush (2)Extra Side Brushes User Manual InvisibleWall High Performance Filter
Product Specifications
Type Description Specification
Diameter 330mm
Mechanical Height 76mm
Nett Weight 2.5kg
Battery 14.4V-14.8V, Lithium ion 2600mAh
Electrical
Charging Methods Auto Charging / Manual Charging
Dustbin Capacity 0.6L
Cleaning Modes Auto, Spot, Edge, Daily Schedule
Cleaning
Charging Time About 300 min
Cleaning Time 120 min
Main Body Mechanical Button

P8
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How To Use

Charging
1. Placing Charging Dock

* Plug the adaptor into the charging dock;

+ Put the charging dock against a wall and remove obstacles and reflective
objects about 1 meter on both sides and about 2 meters in front;

» Connect to power.

Note:
Once connected to power, indicator light on the charging dock stays on.

2. Turning on Power Switch
Turn on the power switch on the
side ofthe main body.

"_"is ON and "O" is OFF.

Note:
Do not switch off the robot after use.
Always keep the robot fully charged for the next task.

For more detailed information, please visit: www.zacorobot.eu P9
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How To Use

3. Charging the Robot
A. Auto Charge

* When battery runs low in Auto mode,
robot will automatically search the
charging dock for recharge.

* While on standby, press button
on the remote control. Robot will start
searching the charging dock for
recharge.

Reminder:
To avoid lowered charging performance, make sure the charging pads on
the main body and charging dock are clean.

B. Manual Charge

* Turn on the power switch on the
side of the main body.
Plug in the adaptor and connect
to power.

Reminders:

1. For regular use, always leave the main body on the charging dock, and
make sure its power switch is turned on.

2. If the robot will not be used for a long time, fully charge it before storing
in a cool, dry place.

3. Do not charge the robot manually after a cleaning schedule is set.
Robot will not execute scheduled cleaning after manual charge.

P10 For more detailed information, please visit: Www.zacorobot.eu
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How To Use

Start/Pause/Sleep
* Sleep: Robot is idle; Power switch is on and indicator light is off.

« Standby: RoPpt is not working; Power switch is on and light at main button is
pulsing.

« Start: Robot is working; Green light at Auto button stays on.

@ Turn on the Robot
* Turn on the power switch on the side of the main body.
* Press () on the main body to start cleaning.
» Press (*n) on the remote control to start cleaning.

Note:
While in Sleep mode, press () to activate standby mode. Press (») again to
start cleaning.

9 Pause

* Pause means switching from cleaning to standby. To pause a cleaning cycle,
press (1) on the remote control or () on the main body.

Note:
The robot accepts new tasks once it is paused.

e Sleep

* To enter Sleep Mode:

A. Press and hold (»1) for 3 seconds.
B. Robot enters Sleep mode automatically after idling for 10 minutes.

Robot

* Auto Mode (»1)

A. Press to activate robot from Sleep Mode to standby.
B. Press to start cleaning while on standby.
C. Press to pause while robot is cleaning

For more detailed information, please visit: www.zacorobot.eu P11
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How To Use

Cleaning Modes

Multiple cleaning modes allow robot to perform deep cleaning in different
environment and on different floorings. Use the remote control to select a
suitable cleaning mode.

« To activate cleaning modes, make sure robot is on standby: power switch
and pulsing green light are on.

o Auto Mode

The most frequently used cleaning
mode. Press (»1) on the main body
or (>n) on the remote control.

Robot plans a path and cleans
along a zigzag pattern.

During cleaning, robot detects and
cleans areas that have been missed.

* Robot plans a cleaning path autonomously during a cleaning cycle. If robot
is moved manually or with the remote control, it will plan a new path and
may repeat areas that have been cleaned.

* Robot may stop working briefly during a cleaning cycle. Wait patiently for
it to detect areas that have been missed or to revise the cleaning path.

The number and duration of these brief stops depend on the complexity
of the home environment.

P12 For more detailed information, please visit: Www.zacorobot.eu
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How To Use
© spot Mode
Robot takes a spiral path to clean
a specific area with concentrated © 000
dust and debris. © 60:00
o @
9 Edge Mode
While on standby, robot moves
forward until it detects a wall. © 0000
® 00:00

It cleans around the edges of
the walls once.

>

A
v

©

pee

I

O MVAX Mode

High suction power for areas with
concentrated dust. Press MAX button
on remote control to increase suction
level. Press MAX again to return to
normal level.

For more detailed information, please visit: www.zacorobot.eu P13
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O Auto Charge

When battery runs low during a
cleaning cycle, robot will automatically
activate "Auto Charge" function --
searching and returning to charging
dock for recharge.

* Auto Charge can also be activated
by pressing @& on the remote control.

@ schedule Mode

Preset cleaning cycles at any

specific time. Tap Schedule button
on the remote control. The display
will show an icon and flashing ga:41 .

@ WiFi Connection Mode

In select mode, press and hold
for 3 seconds to start WiFi pairing.

[==p==]
=1

Sca
=g
(==}

[CEC)

P14 For more detailed information, please visit: Www.zacorobot.eu
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How To Use

Schedule Mode

To offer a complete automatic cleaning experience, robot receives preset
cleaning schedules. Set local time and schedules with the remote control or
mobile APP. Robot will start cleaning automatically at the preset time every day.

» Before setting local time and cleaning schedules, make sure the main
body is switched on. A green flashing light indicates robot is activated from

Sleep mode. To activate robot, tap (n) on the main body or () on the
remote control.

0 Set Local Time with Remote Control

& M- .
o 00:00 W LU - UL au: ol
© 00:00 ®© EBEE BI"I 35
A
P
p
>l )>
/ MAX
Tap ©® button. Remote control display Adjust time withyaxbutton. To set local
will show © and flashing i i0. time, press<> to change from hours
to minute.

Press ® to save local time.
Voice announcement will confirm
the completion of setting

For more detailed information, please visit: www.zacorobot.eu P15
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How To Use
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O set a schedule

Tap &. Remote control display will
show & and flashing #0:00

Press & to save a schedule.

Voice announcement will confirm a
successful schedule, and robot will
start working at the preset times.

9 Cancel a Schedule

Adjust time to "00:00" and save; or turn
off the power switch on the main body.

* Please pay attention to the vioce
prompt to see if the robot is
successfully scheduled.

* Rescheduling is required after changing

batteries in the remote control.

Use direction buttons to adjust
schedule time.

P16 For more detailed information, please visit: Www.zacorobot.eu
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How To Use

InvisibleWall

InvisibleWall creates an invisible barrier that A9s will not cross. This invisible
barrier can be used to confine A9s to a particular room or area.

Power Switch
Signal Light

Signal Transmitter

I
Battery Li

« Install battery first, then turn it on.
e Put the InvisibleWall on the outside of the doorway you wish to block.

« Ensure the signal logo is facing forward and toward the opening
you would like to block.

o Turn off the InvisibleWall after each use.

3M
TIPS:
* Make sure which side is working area according to the stickers on the
InvisibleWall.

* Place the robot in the "working area" to do cleaning.

For more detailed information, please visit: www.zacorobot.eu P17
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How To Use

Water Tank

This product contains water tank components. After sweeping and vacuuming,
replace the dustbin with the water tank for mopping function.

« If a cleaning cycle is paused for water refill or mop cloth cleaning, robot
will plan and start a new cleaning path. Completed areas may be
cleaned again. For best performance, mop one room at a time.

* Manually move robot to another room that requires mopping. Refill
water and clean the mop cloth, if necessary, before robot starts mopping.

+ Do not use the water tank on carpet. To prevent mop cloth from staining
the carpet, roll up the carpet edges before mopping.

* Make sure there is enough water for mopping during cleaning. Refill water
when needed. Remove the water tank before a refill.

+ Remove the water tank before charging.

© Water Refill @ Attach Mop Cloth

Open the water inlet cap. Close the cap tight and attach
Slowly pour in water with a cup. the mop cloth firmly.

Secure with the rings on both sides.
© Install Water Tank O Mopping
Press dustbin release button to Press Auto button to start
remove the dustbin and replace mopping and vacuuming.

with the water tank.

P18 For more detailed information, please visit: Www.zacorobot.eu
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APP Download

Your robot can be controlled remotely by a mobile APP. Operation guides are
available on the APP interface.

’ r-Y
@ z~co Robot APP P! ZACO Robot APP

For more detailed information, please visit: www.zacorobot.eu P19
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Maintenance

Make sure the main body is turned off and adaptor is unplugged
before accessories maintenance.

Cleaning Side Brushes & Roller Brush

Cleaning Side Brushes

Remove side brushes.
Wipe clean with a clean cloth.

Cleaning Roller Brush

Remove roller brush cover. Take out roller brush. Cut the hair winding around the
brush for easy removal.

Cleaning Sensors & Charging Pads

Use cleaning tools or a soft cloth to clean the sensors and charging pads:
Note: Remove dust or foreign objects on sensors and charging pads on the
charging dock as soon as possible.

P20 For more detailed information, please visit: Www.zacorobot.eu
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Maintenance

Cleaning Dustbin & Filters
Clean dustbin and filters after each use:

A. Take out the dustbin. Check the suction port if there is anything stuck in it.
Clean suction port if needed.

B. Wash replaceable primary filter and sponge with water every 15-30 days.
Do not squeeze. Air dry after wash.

C. Tap to remove dust from the high-performance filter. Do not wash with water.

For more detailed information, please visit: www.zacorobot.eu P21
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Maintenance

Cleaning Water Tank Components

1. Cleaning Mop Cloth

Remove: Take out the water tank and Maintenance: Rinse and dry the mop
mop cloth after each use. cloth.

2. Cleaning Water Tank

Remove: After each use, remove Maintenace: Wipe water tank with

mop cloth holder and mop cloth, a dry cloth before air drying.

and empty the water tank. Do not rinse the water tank directly
with water.

Note: Do not submerse vibrating water tank in water.

P22 For more detailed information, please visit: Www.zacorobot.eu
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Troubleshooting

LACO

Alert Reference
In case of errors, red light stays on with voice annoucement.

No. | Voice announcement| Possible causes What to do
01 Please clean left Fault of the left Check and clean the
side brush side brush left side brush
02 | Please clean right Fault of the right Check and clean the
side brush side brush right side brush
Fault of the left Check and clean the
03 | Please check left wheel wheel left wheel
04 Please check Fault of the Check and clean the
right wheel right wheel right wheel
Please clean Fault of the
05 turbo brush turbo brush Clean the turbo brush
06 | Please check vaccum Fault of the vaccum | Contact the
customer service
07 Please clap front Fault of the Check the front
bumper front bumper bumper
08 Please clean drop Fault of the Please check the
sensors drop sensors drop sensors
09 Please check nose Fault of the Clean the nose wheel
wheel nose wheel
Please put robot back - Place the robot on
10 to the ground The robot is lifted the ground
Auto charging fail, . "
1| plese putthe obor | CPERERC | Femeston e
back to charging dock
Press (>n) when the robot
Please pull out the i '
12 plug from robot / is inserted into the
adapter for charging
Pl Press (1) when the robot
q3 | Pleaseturn gn / is turn off and charging
power switc in the charging dock
* Reminders:

If the solutions above don't help:
1. Restart the main body by turning on the power switch on the side.
2. If problems persist, send robot to the nearest repair service center.

For more detailed information, please visit: www.zacorobot.eu
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Direct Line DE 0209-513038-380
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Sehr geehrter Kunde,

Vielen Dank, dass Sie den Roboter-Staubsaugers ZACO A9s gekauft
haben! Sie geh6éren nun zu den Millionen von Menschen, die mit
Robotern arbeiten - die intelligente Art zu reinigen.

Bitte nehmen Sie sich ein paar Minuten Zeit, um dieses Handbuch
zu lesen und sich mit Inrem Roboter vertraut zu machen, um die
beste Leistung von Inrem Roboter zu erhalten. Wenn Sie ein
Problem haben,machen Sie sich keien Sorgen. Treten Sie mit
unserem Kundendienst in Verbindung oder besuchen Sie fur mehr
Information unsere Website auf www.zacorobot.eu.

Bleiben Sie mit uns auf Facebook und Uber Twitter in Kontakt, um
diese exklusiven Vorteile zu geniel3en:

- Holen Sie sich auf Ihren spezifischen Roboter zugeschnitten
Support einschliel3lich Antworten auf Fragen, Wartungstipps,
Video-Demos, Live-Chat und vielem mehr.

- Holen Sie sich Produkt-Updates und andere wertvolle
Informationen. Seien Sie unter den Ersten, die Informationen Uber
neue Roboter, exklusive Rabatte und Sonderaktionen erhalten.

Verbinden Sie sich mit uns jetzt direkt bei
Facebook: facebook.com/zacorobot
Twitter: twitter.com/ZACOROBOT

Freuen Sie sich jeden Tag Uber eine griindliche Reinigung!
ZACO Innovation

ZACO Kundenservice

Kundenservicecnummer:
00800-42377961 (European Free Call)
0209-513038-383 (Direct Line DE)
E-Mail: support@zacorobot.eu

Weitere Informationen finden Sie auf www.zacorobot.eu P1
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Sicherheitshinweise

Lesen Sie vor der Verwendung dieses Produkts die folgenden
Sicherheitshinweise sorgfaltig durch und beachten Sie sie stets genau:

* Lesen Sie dieses Benutzerhandbuch sorgfaltig durch bevor Sie das Produkt
verwenden.
* Bewahren Sie dieses Benutzerhandbuch gut auf.

* Das Produkt darf nur so verwendet werden wie in diesem Benutzerhandbuch
beschrieben - andernfalls kdnnen Menschen verletzt oder das Gerat beschadigt
werden.

WARNUNG
1. Das Gerat darf nur durch einen zertifizierten Fachmann gedffnet werden.

2. Verwenden Sie nur den Adapter des Originalherstellers. Die Verwendung
von anderen ungeeigneten Adaptern kann zu Stromschlagen, Brand oder
Produktbeschadigungen fihren.

3. Beruhren Sie nicht das Netzkabel, den Netzstecker oder den Adapter mit
feuchten Handen.

4. Achten Sie darauf, dass keine Kleidungsstlicke oder Korperteile von den
Radern des Gerats erfasst werden.

5. Halten Sie dieses Produkt fern von Zigaretten, Feuerzeugen, Streichhdlzern
oder anderen entflammbaren Gegenstanden.

6. Reinigen Sie das Gerat erst nachdem der Ladevorgang abgeschlossen ist.

7. Knicken Sie das Netzkabel nicht nd legen Sie keine schweren oder scharfen
Gegenstande darauf.

8. Das Produkt darf nur in geschlossenen Raumen verwendet werden.
9. Setzen Sie sich niemals auf das Gerat und legen Sie keine Gegenstande darauf.

10. Verwenden Sie das Gerat nicht in feuchten oder nassen Umgebungen
Gegliche Umgebungen mit FlUssigkeit).

11. Entfernen Sie vor der Verwendung alle Gegenstande die beschadigt (Te tilien,
Glas, Leuchten, etc) oder von den Bursten oder dem Sog erfasst werden
konnten (Kabel, Klamotten, Zeitungen, Papierblatter, Gardinen, Jalousien, etc).

12. Legen Sie das Gerat niemals irgendwo hin, von wo es herunterfallen kann
(fische, Stihle, etc).

13. Wenn das Gerat transportiert oder langer nicht verwendet wird, schalten
Sie es vollstandig aus.

Weitere Informationen finden Sie auf www.zacorobot.eu P3
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Sicherheitshinweise

14. Achten Sie vor der Verwendung darauf, dass der Adapter und die Steckdose
richtig verbunden sind. Andernfalls kann der Akku beschadigt werden.

15. Um zu verhindern dass jemand Uber das Gerat stolpert, informieren Sie
alle Bewohner der Raume Uber die Funktionsweise des Gerates.

16. Verwenden Sie das Gerat nicht wenn der Staubbeutel voll ist.

17. Verwenden Sie dieses Gerat nur bei Temperaturen zwischen -10°C und
50°( (Celsius).

18. Setzen Sie das Gerat nicht hohen Temperaturen aus.

19. Bevor das Gerat entsorgt wird, muss der Akku entfernt werden.

20. Trennen Sie das Gerat von der Stromversorgung ab bevor Sie den
Akku herausnehmen.

21. Der Akku muss sicher entsorgt werden.
22. Verwenden Sie nur vom Originalhersteller zugelassene Akkus.

HINWEIS:

A Das Gerat darf nicht von Kindern, geistig behinderten
Menschen oder Personen ohne Kenntnisse oder Erfahrungen
benutzt werden (nur unter geeigneter Aufsicht)

P4 Weitere Informationen finden Sie auf www.zacorobot.eu
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Produktkomponenten
Hauptgerat
Kamera
Auto Modus
WiFi Anzeige
Entriegelungsknopf
Staubtank
Abhangsensor—
Ladekontakte ——| : > Vorderrad
— 71— Seitenbursten
Akku Dekkel
Seitenrader T ° e
L= H Hauptbiirste
Staubbehalter

Staubbehélterg% @E H EIN/AUS-Schalter

Y

Netzanschluss

Weitere Informationen finden Sie auf www.zacorobot.eu P5
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Produktkomponenten

Staubbehalter

Hauptfilter

Baumwollfilter

Hochleistungsfilter

Staubtank
Entriegelungsknopf Staubtank
Staubtankabdeckung

Entriegelungsknopf Wassertank
Wassertank
Wasser Einlassoffnung

Ladestation

Netzversorgungsleuchte
Adapter

Ladekontakte

P6 Weitere Informationen finden Sie auf www.zacorobot.eu
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Produktkomponenten

Fernbedienung

an.nn Display/Anzeige
® uuiuu
O 00:00
A ] Richtungsknopfe
Richtungstasten ——— @ %
! Start/Pause
MAX-Modus —— MAX
Uhreinstellung————€&) (®)———— Zeitplanungsknopf
Spot Modus —————+ €6 ) (=) —+———— WIF-Anschlusstaste
Home (Rickkehr ———+—¢a>) (@) Ecken/Wandmodus
zur Ladestation)
- )

Bitte beachten Sie:
“amigmi>" kann wahrend eines Reinigungszyklus nicht verwendet werden.

Weitere Informationen finden Sie auf www.zacorobot.eu P7
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Produktkomponenten

Deutsch e

Zubehorliste

Hauptgerat Ladestation wgif]e';t;;gr/] Fernbedienung Netzadapter
..a/ ® %
i ]
V-Bosten-Biirstes ge)l%gsggr“sctgﬁ Bgﬂﬁﬁ‘dﬂg& InvisibleWall-Sender| | Hochleistungsfilter
Produktspezifikationen
Klassifizierung Merkmal Detailangaben
Durchmesser 330mm
Technische .
Daten Hohe /6mm
Gewicht 2.5kg
Elektronische Akku-Typ 14.4V-14.8V, Lithium ion 2600mAh
Daten Ladeart Automatisch / Manuell
Staubtankvolumen 0.6L
. i ; Automatisch, Spot, Eck/Wand,
Reingungs- Reinigungsmodi Taglich ProgPa\mmierbar
daten
Ladezeit Ca. 300 min
Reinigungszeit 120 min
Hauptgeratschalter Mechanische Taste

P8
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Betrieb des Gerates

Ladevorgang starten

1. Platzierung der Ladestation

+ Verbinden Sie den Adapter mit der Ladestation

* Legen Sie die Ladestation an die Wand und entfernen Sie alle Hindernisse, die
sich bis ca. Im an beiden Seiten sowie ca. 2m vor dem Gerat befinden und es
durfen sich keine stark reflektierenden Gegenstande wie Spiegel in
unmittelbarer Nahe befinden.

+ Schliel3en Sie die Ladestation ans Stromnetz an.

Bitte beachten Sie:
Wenn die Ladestation mit dem Stromadapter verbunden ist, leuchtet die
Anzeigeleuchte auf der Ladestation permanent.

2. Schalten Sie den Roboter ein

Schalten Sie den Netzschalter auf der
Seite ein, "—" fur EIN, " O " fUr AUS.

Bitte beachten Sie:

Wenn der Roboter seine Arbeit beendet hat, schalten Sie ihn nicht aus. Die
Lassen Sie ihn fur den nachsten Reinigungsgang im Ladezustand. So wird der
nachste Reinigungsgang verbessert.

Weitere Informationen finden Sie auf www.zacorobot.eu P9
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Betrieb des Gerates

3. Laden

A. Automatischer Ladevorgang

 Unter dem Auto-Modus sucht der
Roboter automatisch nach der
Aufladestation, wennder Ladezustand
gering ist.

e Unter den anderen Modi stoppt der
Roboter die Reinigungsfunktion,
wenn die auf der Fernbedienung
gedruckt wird und kehrt zur Ladestation
zurlck.

Bitte beachten Sie:
Bitte halten Sie die Aufladekontakte im taglichen Gebrauch sauber, sonst
wird der Ladevorgang beeinflusst.

B. Manueller Ladevorgang:

Schalten Sie den Netzschalter auf der
Seite des Roboters ein, schlieRen Sie den
Adapter am Roboter an und stecken Sie
den Adapter in die Steckdose.

Bitte beachten Sie:

1. Lassen Sie den Roboter im taglichen Gebrauch auf der Aufladestation und
stellen Sie sicher, dass die Aufladestation an die Stromversorgung
angeschlossen ist und der Hauptschalter eingeschaltet ist.

2. Wenn Sie den Roboter langere Zeit nicht benutzen, laden Sie ihn bitte
vollstandig auf, schalten Sie die Stromversorgung aus und bewahren Sie ihn
an einem gut belufteten Ort auf.

3. Verwenden Sie bitte den manuellen Auflade-Modus unter dem
Timer-Modus, da sonst der Roboter die Funktion des Timer-Modus nicht
ausfuhren kann.

P10 Weitere Informationen finden Sie auf www.zacorobot.eu
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e Deutsch

Betrieb des Gerates

Start/Pause/Ruhemodus
* Ruhemodus: Der Netzschalter ist eingeschaltet, der Hauptschalter und
Anzeigenfeld leuchten nicht, der Roboter ist im Ruhezustand.

¢ Ausgewahlter Modus: Der Netzschalter ist eingeschaltet, der Hauptschalter
blinkt und das Display leuchtet auf und der Roboter

befindet sich im Ruhezustand..

* Reinigungsmodus: Der Roboter ist im Reinigungsmodus, das grine Licht
leuchtetund das Display zeigt den Betriebszustand an.

© start

* Vergewissern Sie sich, dass der Netzschalter an der Roboterseite , ON" ist.

« Driicken () Taste der Fernbedienung oder am Roboter um den Betrieb
zu starten.

Bitte beachten Sie:
Wenn der Roboter im Ruhemodus ist, driicken SieCD um den Roboter

zu aktivieren und wahlen Sie den gewUinschten Modus, driicken SieCGiD
nochmal und der Roboter wird automatisch den Betrieb beginnen.

e Pause

* "Pause" schaltet den Roboter aus dem Reinigungsmodus in den ausgewahlten
Modus und kann durch Driicken der Taste () auf der Fernbedienung oder

der Taste @Dam Roboter aktiviert werden.

Sie kdnnen die Maschine nach der Pause jederzeit wieder in Betrieb nehmen.

© Ruhemodus

® Um in den Ruhemodus zu gelangen:

A: Driicken Sie die Taste & flr drei Sekunden
B: Die Maschine wechselt automatisch in den Ruhemodus, wennsie fiir

10 Minuten nicht betrieben wird.

Weitere Informationen finden Sie auf www.zacorobot.eu P11
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Betrieb des Gerates

Reinigungsmodi

Um sich an unterschiedliche Bodenverhaltnisse anzupassen und eine wirkliche
Tiefenreinigung zu erreichen, bietet dieses Gerat eine Vielzahl an Reinigungsarten
an, die Uber die Fernbedienung ausgewahlt werden konnen.

* Sie kdnnen mit der Fernbedienung zwischen verschiedenen Modi wechseln.
Sie mussen sicherstellen, dass der Roboter akti iert ist, be or Sie einen der
folgenden Modi starten. Die Stromversorgung ist eingeschaltet, die Taste
leuchtet griin. Das Display ist eingeschaltet und der Roboter ist stillgelegt.

0 Auto-Modus

Dieser Modus wird am haufigsten
verwendet. Drucken Sie den () Knopf
am Roboter oder den @ Knopf an der
Fernbedienung. Der Roboter startet die
Reinigungsplanung in einem Zick-Zack
Kurs. Er wird automatisch die noch nicht
gereinigten Bereiche erkennen und dies
nach und nach automatisch reinigen.

ca 3
Sea
=y
=Es

[CXO)

*

Der Roboter plant seinen eigenen Weg wahrend des Arbeitsprozesses. Wenn
er kann manuell oder mit der Fernbedienung gesteuert wird, dann wird er
seinen Weg umsteuern und Bereiche saubern, die schon gereinigt sind. Um
den Reinigungspozess zu optimieren, steuern Sie Ihren Roboter nicht
beliebig.

* Der Roboter wird im Reinigungsprozess kurz verweilen (um die fehlenden
Bereiche zu analysieren, die noch gesaubert werden muissen oder um die
Fahrstrecke neu zu planen). Das hangt von der Komplexitat der Raum- und
Wohnsituation ab. Bitte werden Sie dabei nicht ungeduldig.

P12 Weitere Informationen finden Sie auf www.zacorobot.eu



e Deutsch

Betrieb des Gerates

LACO

© spot Modus

Wenn sich Schmutz an bestimmten
Stellenkonzentriert, empfiehlt es sich,
den Roboter in die Néhe des
gewulnschten Bereichs zu platzieren.
Er wird dann diesen Bereich im
punktgenau reinigen und sich dabei in
rechteckigen Bahnen fast auf der
Stellen bewegen.

9 Kanten-Modus

In diesem Modus fahrt der Roboter
an der Wand entlang und stoppt
automatisch nach einer Runde.

O MAX-Modus

Wenn wahrend des
Reinigungsvorgangs viel
Staoruhbandenvist, driicken Sie den
MAX Knopf auf der Fernbedienung,
um die Saugleistung fur die
Tiefenreinigung zu erhéhen. Dricken
Sie erneut, um wieder auf normale
Saugleistung umzuschalten.

Weitere Informationen finden Sie auf www.zacorobot.eu
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Betrieb des Gerates

O selbstlade-Modus

Wahrend der Reinigung Uberwacht
der Roboter seinen Akkuladezustand.
Wenn der Ladezustand niedrig ist,
wir der automatisch in den "Zurtick
zum Laden" Modus schalten und zur
Ladestation zurUckfahren.

* Sie kdnnen auch mit dem & Knopf auf
der Fernbedienung den Roboter in den
"Zurtick zum Laden" Modus schalten.

0 Zeitgesteuerter Modus

Sie kénnen auch eine feste
Reinigungszeiteingeben. Drlcken Sie
kurz den Knopf, das gekennzeichnete
Symbol auf der Fernbedienung und die
Uhrzeitangabe beginnt zu blinken fur
die Einstellung auf I0:00.

@ WiFi-Anschlussmodus

Im Bereitschaftszustand,
fur 3 Sekundendriicken und halten,
um die WiFi-Paarung zu beginnen.

P14 Weitere Informationen finden Sie auf www.zacorobot.eu
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Betrieb des Gerates

Planmodus einstellen

Um die Reinigung zu erleichtern ist dieses Gerat mit einer Programmierfunktion
ausgestattet. Beide, die Zeit- und Programmierfunktion, werden Uber die
Fernbedienung gesteuert. Nach der Programmiereung wird der Roboter
automatisch nach dereingestellten Zeit jeden Tag die Reinigung starten.

Vergewissern Sie sich wahrend der Erstellung eines Zeitplans, dass die Taste
grin blinkt. Falls nicht, driicken Sie kurz die Taste (n) auf Vakuum oder () auf
der Fernbedienung, um den Roboter zu wecken.

0 Ortszeit einstellen

Wenn Sie die Taste ® kurz drticken, Andern Sie Stunde und Minuten mit

wird auf dem Bildschirm der der Taste A, Um von Stunde auf
Fernbedienung die ® Bild-und Minute umzuschalten, benutzen
Blendenzeiteinstellung 07:47 angezeigt. Sie die Tasten <>.

It
L

. an
Lll'gl.l

& 0):

Drucken Sie nach Abschluss der
Zeiteinstellung die Taste ®, um die
aktuelle Zeit zu speichern. Wenn Sie
einen Signalton horen, ist die
Zeiteinstellung erfolgreich.

Weitere Informationen finden Sie auf www.zacorobot.eu P15
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Betrieb des Gerates

9 Erstellen Sie einen Plan

/\/
Driicken Sie die Taste &, u nd die Stellen Sie mit den Richtungstasten
Fernbedienung blinkt 53:55. die richtige Uhrzeit ein.

Nachdem die Einstellung der
Programmierzeit abgeschlossen ist, driicken
Sie die Taste & zum Speichern. Wenn Sie
einen Signalton horen, ist die Zeiteinstellung
erfolgreich. Das Produkt beginnt jeden Tag
zur geplanten Zeit automatisch mit der
Reinigung.

© Abbrechen des Zeitplans

Wenn Sie die auf dem Bildschirm angezeigte
Planzeit auf 00:00 einstellen, kann der Plan
geloscht werden. Wenn Sie den Hauptschalter
am Roboter ausschalten, werden die
PLAN-Einstellungen sofort geldscht.

* Beim Einstellen der aktuellen Uhrzeit und
der PLAN-Zeit kdnnen alle Vorgange mit
einem Piep- ten bestatigt werden. Wenn
kein Piepten ertdnt, bedeutet dies, dass die
Einstellung ungultig ist. Beim Auswechseln

* der Batterien der Fern- bedienung stellen
Sie die aktuelle Uhrzeit und die PLAN-Zeit
erneut ein.

P16 Weitere Informationen finden Sie auf www.zacorobot.eu
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Betrieb des Gerates

Ein/Aus Schalter
Signallampe

InvisibleWall-Sender

Die InvisibleWall-Sender erzeugt eine
unsichtbareBarriere, die der Roboter nicht
Uberfahren wird. Diese Barriere kann genutzt
werden, um nur einen Raum oder einen
speziellen Bereich reinigen zu lassen.

Sender

Batteriefachdeckel
« Bevor Sie einschalten, setzen Sie die Batterie

ein.
« Platzieren Sie die InvisibleWall-Sender aul3en
an der Tur, die Sie sperren wollen.
« Vergewissern Sie sich, dass das Senderlogo
nach vorne und in Richtung der Offnung zeigt, >

die Sie sperren wollen.

« Schalten Sie die InvisibleWall-Sender nach
jedem Gebrauch aus.

o

«Uberprifen Sie, welche Seite der
Arbeitsbereich gemass der Markierungen
auf der InvisibleWall-Sender ist.

+Platzieren Sie den Roboter in diesem 3M
Abeitsbereich.

Betrieb des Wassertanks

Dieses Produkt ist mit einem Wassertank ausgestattet. Wenn Sie den Boden
wischen wollen, dann empfehlen wir, nach der Saugreinigung den Staubtank
durch den Wassertank zu ersetzen.

« Sollte der Roboter wahrend des Wischvorgangs angehalten werden,
um Wasser nachzufotdllernum dasWischtuch zu saubern, dann
wird er die Fahrstrecke neu berechnen und bereits gesauberte
Bereiche erneut reinigen. Um die beste Reinigungsleistung zu
erzielen, wird empfohlen die Wischfunktion in einem
einzelnenaum anzuwenden.

* Wenn Sie den nachsten Raum wischen wollen, sollten Sie den
Roboter in diesen Raum bringen, Wasser nachfillen und das
Wischtuch saubern.

Weitere Informationen finden Sie auf www.zacorobot.eu P17
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Betrieb des Gerates

+ Nutzen Sie den Wassertank bitte nicht auf Teppichboden. Wenn Sie wischen,
dann klappen Sie bitte die Teppichrander um. So vermeiden Sie, dass
Schmutz oder Fremdkorper vom Wischtuch auf den Teppich gelangen.

« Uberwachen Sie bitte den Roboter wahrend der Wischfunktion und fillen
Sie rechtzeitig Wasser zu. Entfernen Sie beim Nachfullen den Wassertank.

» Beim Ladevorgang entferen Sie bitte den Wassertank.

@ Wasser einfiillen @ Befestigen Sie das Wischtuch

Offnen Sie den Wasserverschlussdeckel SchlieBen Sie den Wasserdeckel,
und fullen Sie langsam ausreichend befestigen Sie das Wischtuch mit den
Wasser mit dem Wasserbecher ein. elastischen Bandern an beiden Ecken.

9 Wassertankeinheit einsetzen o Wischen

Drucken Sie den Staubtankverschluss- Drucken Sie den Knopf automatische
knopf am Ende des Staubtanks, Reinigung und der Roboter startet
entnehmen Sie den Staubtank und mit dem Wischvorgang.

fUhren Sie den Wassertank ein.

P18 Weitere Informationen finden Sie auf www.zacorobot.eu
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Die APP runterladen

Dieses Gerat kann mit der ZACO Robot APP gesteuert werden. Uber die QR
Codes oder die APP Schnittstelle werden Sie durch das Einstellment gefthrt.

b

A
‘ APP ZACO Robot I APP ZACO Robot

Weitere Informationen finden Sie auf www.zacorobot.eu P19
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RegelmaRige Wartung

Bitte schalten Sie den Roboters vor der Wartung aus und ziehen Sie das
Kabelvon der Ladestation ab.

Seitenbirsten reinigen

SeitenbUrsten abschrauben, Staub und
evtl. vorhandene Haare entfernen und
mit einem sauberen Tuch reinigen.

Saubern der Rollbiirste

Offnen Sie die Abdeckung und nehmen Sie die Hauptbiirste heraus. Entfernen Sie
anschlieend die Haare mit dem mitgelieferten Reinigungskamm.

P20 Weitere Informationen finden Sie auf www.zacorobot.eu
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RegelmaRige Wartung

Reinigung des Staubtanks und der Filter
Bitte entleeren und reinigen Sie nach jedem Gebrauch den Staubtank,
die Filter je nach Gebrauch. Gehen Sie dabei wie folgt vor.

* Tipp:
A. Nehmen Sie den Staubbehadlter heraus und prufen Sie, ob sich Fremdkdrper
im Staubsaugkanal befinden. Reinigen Sie diesen. ,
B. Die Primarfilter kdnnen alle ausgetauscht werden. Waschen Sie diese mit
Wasser alle 15 - 30 Tage und lassen Sie diese an einem kuhlen Ort
trocknen. Bitte nicht auswringen.
C. Den hochleistungsfilter bitte nicht waschen, nur ausklopfen.

Weitere Informationen finden Sie auf www.zacorobot.eu P21
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RegelmaRige Wartung

Reinigung des Wassertanks

1. Reinigung des Wischtuchs
Nach dem Wischvorgang Spulen und trocknen Sie
entnehmen Sie den Wassertank das Wischtuch.
und das Wischtuch.

2. Reinigung des Wassertanks

Nach dem Wischvorgang entfernen Wischen Sie den Tank aus und lassen
Sie die Wischtuscheinheit und den Sie ihn an der Luft trocknen.
Wassertank. Leeren Sie den Spulen Sie den Tank nicht mit
Wassertank. Wasser.

P22 Weitere Informationen finden Sie auf www.zacorobot.eu
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Fehlerbehebung

LACO

Alarm Code Liste

Sollten Fehler auftreten, dann ist tUblicherweise die rote Lampe an und Sie
héren gleichzeitig eine Aufforderungsansage.

Nr. Ansage Mégliche Ursachen MaRnahmen
01 |Please clean left Fehler der linken Die linke Seitenbtirste Gberprtifen
side brush Seitenburste und reinigen
02 |Please dean right Fehler der rechten Die rechte Seitenburste
side brush Seitenburste Uberprufen und reinigen
03 | Please check left wheel | Fehler des linken Rades rDe?riiggrlie Rad tberpriifen und
Please check Das rechte Rad Uberprifen und
04 right wheel Fehler des rechten Rades reinigen
05 fd?gzebcrlﬁgi? Fehler der Turbobiirste Die Turboburste reinigen
06 |Please check vaccum | Fehler des Staubsaugers | Den Kundendienst kontaktieren
07 Please clap front Fehler der vorderen Die vordere Stof3stange
bumper StoRstange Uberprifen
Please clean drop : i o
08 Sensors Fehler des Fallsensors Die Fallsensoren Uberprifen
09 \E’Jﬁgse‘ls check nose Fehler des Bugrades Das Bugrad reinigen
10 Please put robot back | Der Roboter wurde Den Roboter auf den Boden
to the ground angehoben zurticksetzen
Auto charging fail, ‘ S
11 Blease put the robot If_:sglceztsaigﬁ)tn wird nicht Die Ladestation neu positionieren
ack to charging dock 8
Nach dem Anschliel3en des
Please pull out the
12 Adapters zur Aufladung
plug from robot / driicken. Q)
Bei abgeschaltetem Roboter
13 Ploe\zzc? ;L\jvri?cﬁn / und wahrend der Aufladun,
p in der Ladestation () driicken.

* Erklarung:

Wenn das Problem ungeldst bleibt, versuchen Sie bitte folgendes:
1. Den Netzschalter an der Seite des Roboters ausschalten und neu starten.
2. Wenn das Problem nach dem Neustart ungeldst bleibt, senden Sie

bitte das Gerat in das Kundendienst-Center.

Weitere Informationen finden Sie auf www.zacorobot.eu
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Estimado cliente,

iGracias por comprar la aspiradora robética ZACO A9s!
Se ha unido usted a millones de personas que ya limpian con robots,
el modo mas inteligente de hacerlo.

Por favor, tbmese un momento para leer este manual, familiarizarse
con su robot, y conseguir el mejor rendimiento. Si tiene usted
cualquier problema, no se preocupe, pdngase en contacto con
nuestro servicio de atencion al cliente en primer lugar o visite
nuestra pagina web www.zacorobot.eu para obtener mas
informacion.

Siga conectado con nosotros a través de Facebook y Twiter para
disfrutar de estas exclusivas ventajas:

- Conseguir apoyo a medida para su robot incluyendo respuestas a
sus preguntas, consejos de mantenimiento, videos de demostracion,
chat en directo y mucho mas.

- Obtener actualizaciones y otra informacion valiosa. Cuéntese entre
los primeros en averiguar cosas sobre los nuevos robots,
descuentos exclusivos y promociones especiales.

Conéctese con nosotros ahora mismo en
Facebook: facebook.com/zacorobotics
Twitter: twitter.com/ZACOROBOTIC

iDisfrute de una limpieza en profundidad cada dia de su vida!
Atentamente,
ZACO Innovation

Servicio de atencion al cliente de ZACO

Numero de Servicio de Atencién al Cliente:
00800-42377961 (European Free Call)
0209-513038-383 (Direct Line DE)

Email: support@zacorobot.eu

Maés informacion visite: www.zacorobot.eu P1
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Instrucciones de seguridad

Antes de usar el producto, por favor lea las siguientes instrucciones de
seguridad y siga todas las precauciones de seguridad habituales.

* Lea el manual de usuario atentamente antes de usar el producto.
* Guarde este manual de usuario.

* Cualquier uso inapropiado puede producir dafio o accidente. Este producto
debe utilizarse segun lo indicado en este manual.

ADVERTENCIA
1. El producto solo puede ser montado y desmontado por personal cualificado.

2. El dispositivo funciona Unicamente con el cargardor proporcionado. El uso de
otros cargadores podria conllevar riesgo de incendio,electrocuciéon o dafar el
producto.

3. No toque el cable, el enchufe y el cargador con las manos mojadas.
4. Mantenga el pelo, la ropa y los dedos alejados del robot que esta funcionando.

5. No utilice el dispositivo para aspirar objetos inflamables o encendidos como
cigarrillos, cerillas o ceniza.

6. No limpie el dispositivo hasta que finalizar el cargar.

7. No trate de doblar ni deje caer objetos pesados o afilados encima del cable
de alimentacion.

8. Este producto debe utilizar en el interior, no lo utilice en el exterior.
9. No se siente ni coloque objetos encima del dispositivo.
10. No permita que el robot entre en contacto con agua u otros liquidos.

11. Antes de usarlo, retire todos los objetos que pudieran sufrir dafios (textiles,
cristal, iluminacion, etc.) y objetos que pudieran atascarse en los cepillos o en
la entrada de aspiracion (cables, ropas, papeles, cortinas, persianas, etc).

12. No coloque este producto en mesas, sillas o superficies en altura donde tenga
el riesgo de caerse.

Maés informacion visite: www.zacorobot.eu P3
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Instrucciones de seguridad

13. Apague el aparato si no lo utiliza por mucho tiempo.

14. Antes de usarlo, asegurese de que el cargador y el enchufe estan
correctamente conectados. En caso contrario la bateria podria verse dafiado.

15. Informe a los demas de que el producto esta funcionando.
16. No use este producto cuando el depdsito del suciedad esté lleno.

17. No ponga el producto en funcionamiento en lugares donde la tremperatura
sed inferior a -10 ° o superior a 50 ° C.

18. No coloque este producto en lugares donde la temperatura sea muy alta.
19. Debe retirar la baterfa antes de tirar el producto.

20. Debe cortar la alimentacién antes de retirar la bateria.

21. La bateria debe desecharse en condiciones de seguridad.

22. El dispositivo funciona Unicamente con la bateria proporcionada. El uso de
otras baterias podria conllevar riesgo de incendio,electrocucién o dafiar
el producto.

A NOTA: Este producto puede ser usado por personas con

capacidades fisicas, sensoriales o mentales reducidas, o con falta
de experiencia y conocimiento si estan supervisados. Es necesario
dar una supervision estricta si el producto esta usado por o cerca
de nifios.
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Piezas y componentes

Cuerpo Principal

Camara
Indicador WiFi

AUTO-Modus

Botdn de Liberacion
del depésito

Sensores anticaida —

Rueda omnidireccional
— 71— Cepillos laterales

®
E)

Conector de Carga ——|

Tapa de la Bateria

Ruedas Laterales =
(@

Cepillo
cilindrico

Deposito

Deposito 4% - % Interruptor

de suciedad = IAEs

Toma de Corriente
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Piezas y componentes

Contenedor de Residuos

Filtro Primario

Filtro de Algodén

Filtro HEPA

Deposito de suciedad
Botdn de Liberacién del Depésito de suciedad
Cubierta

Botén de Liberacién delDepdsito de Agua
Deposito de Agua
Apertura de llenado

[@ Toma de Corriente

¥KQ%> de Adaptador

Indicador de carga

Adaptador

Bornes de Carga
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Piezas y componentes

Mando a distancia

Pantalla

] Botdén de Direccion

A
Botén de Direccion ——] @%
L Inicio/Pausa

Modo MAX ——— MAX
Boton del Reloj ————¢&) (@3————— Botdn de Programacién
Modo Punto ——— €& ) (=)—}——— Boton de conexion WIFI
BASE (volver ala ———¢a) (@)>|———— Modo Border

base de carga)

Aviso: los botones “A” “<" “>" no van a funcionar cuando el robot esta
trabajando.
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Piezas y componentes

Listado de Accesorios

)

e

Cuerpo Principal

Depdsito de/ Mando a distancia Adaptador
(bateria incluida) Base de Carga Mopa (bateria no incluida) Eléctrico
oy | | !li
R0
\
; e (2)Cepillos Manual Transmisor ;
Cepillo Clindrico Laterales de Usuario InvisibleWall Filtro

Caracteristicas del producto

Clasificacion Item Detail
Didmetro 330mm
Caracteristicas
Mecanicas Altura 76mm
Peso 2.5kg
Caracteristicas Bateria 14.4V-14.8V, Lithium ion 2600mAh
Eléctricas

Modo de carga

Capacidad del
depésﬁo de suciedad 0.6L

Carga automadtica / Carga Manual

Caracteristicas Modo de limpieza Auto, Punto, Border, Programacion
de Limpieza Tiempo de carga Alrededor de 300 min

Tiempo de limpieza 120 min

Tipo de Botén del Cuerpo Principal Boton Mecanico
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Modo de uso

Modo de Carga

1. Instalacién de la base de carga

Por favor, coloque la base de carga contra una pared y conecte el adaptador a
una toma de corriente. Se sugiere dejar un area de al menos 4 pies (1 metro)
a cada lado de la base de carga, y al menos 8 pies (2 metros) delante de la
base de carga. No coloque la base de carga alrededor de puertas y escaleras.

Aviso:
Para optimizar el rendimiento de su robot, intente colocar la base de carga
en un zona abierta y despejada.

2. Encienda la el cuerpo principal
Pulse el botén de encendido,
"—" significa encendido y "O"
significa apagado.

Aviso:
Cundo el robot termina la limpieza, se recomienda mantener en encendido
para el mejor uso futuro.
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Modo de uso

3. Carga del el cuerpo principal

A. Carga automatica

* En el Modo Automatico, el robot volvera
automaticamente a la base de carga
cuando la bateria esta baja.

* En los otros modos, presione el boton
el robot comenzard a buscar la
base de cargapara cargar.

Aviso:
Mantenga limpios los bornes de carga para la mejor carga.

B. Carga manual

e Pulse el botdn de encendido, conecte el
adaptador con el robot y con la fuente
de alimentacion.

Aviso:

1. Coloque el robot en la base de carga, aseglrese de que la base mantiene
conectada con la funte de alimentacién y que el interruptor esta encendido.

2. Cuando la maquina no se utilice durante mucho tiempo. Cargue
completamente la maquina, apague la alimentacién y guardela en un
lugar ventilado y seco.

3. No utilice carga manual cuando esté en programacion. Al utilizar el modo
manual, el robot no podra realizar la funciéon programada.

P10 Mas informacion visite: www.zacorobot.eu
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Modo de uso

Inicio/Pausa/Suspension
* Modo Suspension: el interruptor mantiene encendido, el indicador de botéon
esta apagado, el robot queda en estado inactivo.

* Modo de Seleccion: el interruptor mantiene encendido, el indicador de boton
parpadea con luz verde, el robot queda en estado
inactivo.

» Modo de limpieza: el robot esta en funcionamiento, el indicador de botén

queda en luz verde.

@ Inicio
* Aseglrese de que el interruptor esta encendido.
* Pulse el botén (1) en el robot para iniciar la operacion.
* Presione el botén () en el mando a distancia para iniciar la limpieza.

Recordatorio:

Cuando el robot estd en modo de suspension, presione el botén(n) para
reactivarlo y entrar al modo de seleccion. Presione de nuevo el boton (1),
el robot volvera a trabajar.

© Pausa

* Puede pausar el robot con el boton @ en el mando a distancia o el botén
(1) en el robot.

Aviso:
Puede programar de nuevo el robot en el estado de pausa.

© Suspension
* Para poner el robot en el modo de Suspension:

A. Pulse el botén (1) durante 3 segundos.
B. El robot entrara en modo de suspension automaticamente despues de
10 minutos de inactividad.
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Modo de uso

Seleccion de modo

Para adaptarse a las diferentes condiciones de piso y realizar una limpieza
profunda, este producto ofrece una variedad de modos de limpieza, que
pueden seleccionarse por mando a distancia segun lo necesario.

* Antes de iniciar los siguientes modos, hay que asegurar de que el interruptor
mantiene encendido, el indicador de botén parpadea con luz verde, y el
robot queda en estado inactivo.

o Modo Automatico

Es el modo de limpieza mas utilizado.
Presione brevemente el boton (*1) en el
robot o el botén () en el mando a
distancia para que el robot comience a
limpiar automaticamente en zigzag.
Reconoce las aéreas por las que ha
limpado y por las que no.

*

El robot planeara la ruta de limpieza de forma automatica a medida que
limpia. Si alguien lo mueve o lo dirige con el mando a distancia, planeara
de nuevo la ruta y podra pasar por las zonas ya limpiadas. Para asegurar
una limpieza eficiente, no diriga el robot de forma manual duante este
modo.

Durante la limpieza el robot hara una pequefia pausa para evaluar el aérea
y planear la ruta de la limpieza(esta pausa variara dependiendo de las
condiciones del hogar).

*

P12 Mas informacion visite: www.zacorobot.eu
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Modo de uso

© Modo Punto

Este modo se utiliza habitualmente
paralimpiar suelos en los que la
suciedad estd mas concentrada.

El robot limpiara en una forma

de “cuadrado vacio”.

9 Modo border

En este modo, el robot limpiara de
forma automatica a lo largo de las —
paredes y regresara a la base © TG0
de carga.

900
90

I

O Modo MAX

Este modo se utiliza habitualmente
para limpiar suelos mas sucios y en
los que concentran muchos polvos.
Pulse el botén MAX para obtener una
potencia maxima de aspiracion, y lo
precione de nuevo para volver a la
succiéon normal.
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Modo de uso

© Modo de Autocarga

Este modo ira activar cuando la bateria
esta baja. El robot parara y volvera a la
base de carga de forma automatica.

* Pulse el botén @ en el mando a
distancia, también puede activar este
modo.

@ Modo de Programacion

El horario de limpieza se puede @ nn.nn
programar a una hora establecida. o 0000 ';'_g Un'-'
Presione brevemente el botén, el oo ®© [1:30

icono en la pantalla Ui:00 los dos
primeros digitos parpadearan.

Q Modo de Conexion WiFi

En el modo de espera, pulse el botén
durante 3 segundos para iniciar el
emparejamiento de WiFi.
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Modo de uso

LACO

Programacién

El robot cuenta con una funcién de programacién para ofrecer una limpieza de
maxima eficiencia. Los ajustes de hora y la programacién de limpieza deben
llevarse a cabo desde el mando a distancia. Cuando esté programado, el

robot levra a cabo automaticamenete el ciclo de limpieza correspondiente

a cada dia.

* Aseglrese de que el robot estd activo y de que el indicador luminoso (1)
parpadea con luz verde antes de programar la limpieza o de configurar la
hora. Si el robot no esté activo, presione el boton () en el robot o el botén
(1) en el mando a distancia para activarlo.

(1] Configure la hora actual

Mantenga pulsado el boton &.
E icono &y los dos primeros digitos

- nn

00:Ulparpadearan.

Maés informacion visite: www.zacorobot.eu

& M.
©00:00 A NN N
nn.nn -
cwul || © [7:30
A~ "p <@> A
P 2 MAX
/e 5
>l >

MAX

Utilice los dos botones para
configurar la hora actual. Luego utilice
los botones <> para cambiar de

horas a minutos y repita el paso
anterior.

Pulse el botén & de nuevo para
guardar los ajustes. El pitido indicara
que el robot esta programado.

P15



ZACO
Modo de uso
9 Programacion de la limpieza
o N2
©00:00 N7 Ul
© 00:00 @ ['ll'll Sl'l_';
7 yal <@> A
- @W VAX
i )>
MAX

Mantenga pulsado el boton I7: 4.
E icono y los dos primeros digitos

parpadearan.

Pulse el botén & para guardar los ajustes.
El pitido indicara que el robot esta

programado y llevara a cabo
automaticamente la limpieza
correspondiente a cada dia.

9 Cancelar la programacion

Para cancelar la programacion puede
configurar la hora del mando a distancia
en 00:00 y luego guardar los ajustes o apagar

la alimentacion del robot.

* El robot emitira un pitido indicando que los

ajustes se han guardado.

* Al cambiar las pilas del mando a distancia,
la hora del reloj y de la programacion
deben configurarse de nuevo.

P16

Configure la programacién con los

botones de direccién.
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Modo de uso

Interruptor
Indicador luminosode
sefial

Transmisor InvisibleWall

Posee el Transmisor InvisibleWall de modo
dual que permite que el robot limpie solo
ciertas areas que se desean limpiar,
bloqueando el acceso a las demas.

Transmisor de sefial

e Ponga la bateria y luego encienda
el Transmisor InvisibleWall.

e Coloque el Transmisor InvisibleWall en
la puerta por donde desea que el robot
no pase.

* Asegurese de que el sefial cubre la
parte que desea bloquear.

¢ Apague el Transmisor InvisibleWall ~
después de cada uso.

CONSEJOS:

* Asegurese del lado que queda la zona .
de trabajo de acuerdo con la etiqueta
en el Transmisor InvisibleWall.

+ Coloque el robot en la "zona de 3M
trabajo" para hacer la limpieza.

Depésito de agua

Este producto esta equipado con un depésito de agua. Desués de la limpieza de
barrer y aspirar, se recomienda retirar el depésito de suciedad y colocar el de
agua para comenzar el trabjo de pasar la mopa.

« Al trapear, hay que pausar el dispositivo antes de inyectar el agua y
limpiar la mopa. El robot planeara de nuevo la ruta de limpieza de
cada pausa y podria pasar por las zonas limpiadas. Para asegurar

o una limpieza eficiente.
= Si necesita limpiar una segunda habitacion, se recomienda mover

de forma manual el robot a la habitacién correspondiente e inyectar
agua o limpiar la mopa segln lo necesario.
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Modo de uso

+ No use el deposito de agua sobre la alfombra. Enrolla el borde de la
alfombra para que no la ensucie la mopa.

+ Preste atencion a la limpieza, inyecte agua y limpie la mopa segun lo
necesario. Hay que retirar el depdsito de agua antes de inyectarlo.

* AsegUrese de retirar el conjunto del depésito de antes de ponerlo a cargar.

(1] Inyecte agua (2] Pegue la mopa

Abra la tapa de inyeccién de agua, Cierre bien la tapa de inyeccion de
llénelo poco a poco con vaso de agua, pegue la mopa ajuste las
agua y ciérrelo de nuevo. bandas elasticas.

© Instale el depésito de agua O Trapee

Pulse el boton de liberacién, retire el Pulse el botén de modo automaético,
depdsito y coloque el depdsito de agua. el robot comenzara la limpieza.
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Descarga de la APP

El robot puede recibir comandos remotos desde la APP de "ZACO Robot".
Siga las instrucciones de la interface.

| ZACO Robot APP

|

s
@ 2/co Robot APP !

Mas informacién visite: Www.zacorobot.eu P19
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Limpieza y mantenimiento

Apague el robot y desconecte la fuente de alimentacién de la base de
carga antes darle mantenimiento a su robot.

Cepillos laterales & cepillo cilindrico

Limpieza de cepillo lateral
Retire los cepillos laterales y los limpie
con un pafio limpio.

.

Limpieza de cepillo cilindrico
Retire la cubierta del cepillo cilindrico.
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Limpieza y mantenimiento

Depésito de suciedad y Filtro

Después de cada uso, vacie y limpie el depésito de suciedad y los filtros, y siga
los los siguientes paso.

* Consejos:

A. Remueva el deposito,chequee si hay suciedad en la boca y la elimine.

B. El filtro primario y el algod6n son reemplazables. Lavelo con agua una vez
cada 15 o 30 dias y coléquelo en un lugar fresco y ventilado para que se
seque al aire. No lo comprima.

C. El filtro HEPA no puede ser lavado con agua.
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Limpieza y mantenimiento

Limieza de la mopa

1. Limieza de la mopa

Retire el depdsito y la mopa Enjuague y limpie la mopa, luego
despues de la limpieza. la seque.

2. Limpieza del depésito de agua
Remueva la mopa. Vacie el agua Seque la mopa con un pafio y lo
restante. coloque en el aire.
No enjuague el depésito
directamente con agua.

Advertencia: no puede meter directamente el depdsito de agua vibrante
en el agua.
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Resolucion de problemas

LACO

Tabla de cédigos de alarma

En caso de averia el indicador quedara con luz roja fija y se escucharan
notificaciones de voz.

N° |Indicaciones de voz| Posibles causas Soluciones

Please clean left 1A e Verificar y limpiar el

01 <ide brush Fallo del cepillo izquierdo cepillo izquierdo
Please clean right : Verificar y limpiar el

02 <ide brush Fallo del cepillo derecho cepillo derecho
Please check P Verificar y limpiar la

03 left wheel Fallo de la rueda izquierda rueda izquierda
Please check Verificar y limpiar la

04 right wheel Fallo de la rueda derecha | "\ ~Yerecha

05 E’J?gzebcrlsgﬁ Fallo del rodillo Limpiar el rodillo

P

06 Please check vaccum | Fallo del robot ef)ggrr)soert(én_rgggitcaocto con

07 Efgsseilap front Fallo del parachoques Verificar el parachoques

08 Please clean drop Fallo del sensor anticaida Verificar los sensores
sensors anticaida

09 Please check nose Fallo de la rueda Limpiar la rueda
wheel omnidireccional omnidireccional

10 Please put robot back | El robot no esta sobre Colocar el robot sobre
to the ground una superficie plana una superficie plana
Auto charging fail,

11 please put the robot No puede encontrar Mover la base de carga
back to charging dock la base de carga.

Pulsar ¢ cuando el robot

Please pull out the p

12 esta conectado con el
plug from robot / adaptador

13 Please turn on / Pulsar ¢n cuando el robot
power switch estd apagado y en carga

* Consejos:

Si no puede resolver el problema con los consejos mencionados, intente con las

siguientes instrucciones:

1. Vuelva a encender el interruptor de alimentacién para reiniciar la maquina.

2. Si el problema auin no se puede resolver después de reiniciar el dispositivo, envie la
maquina al centro de servicio para su reparacion.

Maés informacion visite: www.zacorobot.eu
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Free Call Europe: 00800-42377961
Direct Line DE 0209-513038-380
Correo electronico: support@zacorobot.eu
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Manuel utilisateur

Pour plus d'informations détaillées,
veuillez visiter: www.zacorobot.eu

LACO







ZACO

Cher client,

Merci d'avoir acheté le robot aspirateur ZACO A9s! Vous avez rejoint
les millions de personnes qui nettoient avec des robots - le moyen
le plus intelligent de le faire.

Veuillez prendre quelques instants pour lire ce manuel et vous
familiariser avec votre robot afin d'obtenir les meilleures
performances possibles. Si vous rencontrez un probléme, ne vous
inquiétez pas, vous devez contacter notre service client ou consulter
notre site a l'adresse

www.zacorobot.eu pour plus d'informations.

Restez connecté avec nous sur Facebook et Twitter pour profiter de
ces avantages exclusifs:

- Obtenez une assistance adaptée a votre robot, comprenant des
réponses aux questions, des conseils de maintenance, des
démonstrations vidéo, des discussions en direct, etc.

- Obtenez les mises a jour des produits et d'autres informations
précieuses parmi les premiers a étre informés des nouveaux
robots, des réductions exclusives et des promotions spéciales.

Connectez-vous avec nous dés maintenant sur
Facebook: facebook.com/zacorobotics
Twitter: twitter.com/ZACOROBOTIC

Profitez d'un nettoyage en profondeur chaque jour de votre vie!
Cordialement,
ZACO Innovation

Service Client ZACO

Numeéro de service client:
00800-42377961 (European Free Call)
0209-513038-383 (Direct Line DE)
Email: support@zacorobot.eu

Pour plus d'informations détaillées, veuillez visiter: www.zacorobot.eu P1
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Précautions de sécurité

Avant d'utiliser ce produit, veuillez lire les précautions de sécurité suivantes.
e Lisez attentivement ce manuel d'utilisation avant d'utiliser ce produit.
e Conservez ce manuel d'utilisation.

e Toute opération qui soppose aux descriptions de ce manuel d'utilisation peut
étre nocive pour 'homme ou ce produit.

AVERTISSEMENT

1. Seul le technicien certifié peut démonter le produit. Les utilisateurs ne sont pas
autorisés a démonter ou a réparer le produit.

2. Utilisez uniqguement 'adaptateur fourni par l'usine. Lutilisation d'un autre
adaptateur non compatible peut provoquer une décharge électrique, un
incendie ou endommager le produit.

3. Ne touchez pas le cordon dalimentation, la fiche ou ladaptateur lorsque vos
mains sont humides.

4. Ne confectionnez pas de vétements ou une partie du corps dans les roues
du produit.

5. Ne placez pas ce produit pres dune cigarette, dun briquet, dune allumette ou
de tout autre produit inflammable.

6. Si le produit doit étre nettoyé, nettoyez-le aprés la fin du chargement.

7. Ne courbez pas trop le cordon d'alimentation et ne le pressez pas avec des
objets lourds ou coupants.

8. Ce produit est utilisé uniquement a l'intérieur, ne l'utilisez pas a l'extérieur.
9. Ne vous asseyez pas sur ce produit et nattachez pas dobjet dessus.

10. N'utilisez pas ce produit dans un environnement humide ou humide (tout
environnement contenant du liquide).

11. Avant l'utilisation, enlevez tous les objets dommageables (textile, verre,
éclairage, etc.) et les objets pouvant se coincer dans les brosses ou aspirer les
passages (cordons, vétements, papiers, rideaux, stores, etc.).

12. Ne placez pas ce produit dans un endroit ou il est facile de tomber (tables,
chaises, etc.).

13. Eteignez l'interrupteur pendant le transport ou lorsque vous n'avez pas besoin
d'utiliser ce produit pendant une longue période.

Pour plus d'informations détaillées, veuillez visiter: www.zacorobot.eu P3
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Précautions de sécurité

14. Avant utilisation, vérifiez si l'adaptateur et la prise sont correctement connectés.

15.

16.
17.
18.
19.
20.
21.
22.

Sinon, la batterie peut étre endommagée.

Pour éviter de trébucher, informez toutes les personnes dans la maison
lorsque ce produit fonctionne.

N'utilisez pas ce produit lorsque la poubelle est pleine.

Utilisez ce produit a une température de -10 ° a 50 ° (degrés centigrades).
Ne placez pas ce produit dans un environnement a haute température.
La batterie doit étre retirée du produit avant sa mise au rebut.

Le produit doit étre débranché du secteur lors du retrait de la batterie.
La batterie doit étre mise au rebut de sécurité.

N'utilisez que des batteries agréées par le fabricant. N'utilisez pas de batterie
inégalée.

Remarque:

Ce produit ne peut pas étre utilisé par des enfants,

des personnes ayant une déficience mentale ou un manque
d'expérience et de connaissances dans ce domaine (a moins
qu'il n'y ait des gens pour les instruire et les superviser).

P4
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Corps principal

Caméra

Mode AUTO

Capteur de Falaise —

Indicateur WiFi

Bouton de Libération

Broches de Charge ———

Broches de Charge

Bl

de La Poubelle

Roulette de Nez
— 1 Brosses Latérales

Roues Latérales =
(2]

Brosse Principale

Poubelle

Poubelleg%

Bouton ON/OFF

Y

Pour plus d'informations détaillées, veuillez visiter: www.zacorobot.eu
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Composition du produit

Poubelle

Filtre Primaire

Filtre en Coton

Filtre Haute Performance

Poubelle
Bouton de Libération de La Poubelle
Couvercle de Poubelle

Bouton de Libération du Réservoir D'eau
Réservoir D'eau
Trou D'entrée D'eau

Adaptateur Prise
de Courant

Lumiére D'alimentation
Adaptateur

Broches de Charge

P6 Pour plus d'informations détaillées, veuillez visiter: www.zacorobot.eu
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Composition du produit

Télécommande

Ecran D'affichage

(CEO)

co =3

[ I e |
=3
ot

P |
P

j Bouton de Direction

Bouton de Direction —

o

Mode MAX Démarrer/Pause
Bouton D'horloge —+—&) (®3———— Bouton de Planification
Mode Place ——¢&) (=) Bouton de Connexion WIFI
Acceuil (etour aquai ———€¢a) Mode Bord

de chargement)

|

uo o _mu_n

Attention: ne peut pas utiliser “A” “<” “>" pendant le robot marche.

Pour plus d'informations détaillées, veuillez visiter: www.zacorobot.eu P7
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Composition du produit

Liste d'accessoires

Corps principal chgrug'aeirﬂgnt Rés\%‘é?guﬁizaw Télécommande || Adaptateur secteur
..a/ ® %
| |
Brosse apols | QBIosses el | el uisateur | SIS || e hate
Paramétres du produit
Classification Article Détail
Diametre 330mm
Spécifications
mécaniques Hauteur /6mm
Poids 2.5kg
Spécifications Batterie 14.4V-14.8V, Lithium ion 2600mAh
electriques Charging type Auto Charging / Manual Charging

Spécifications
e nettoyage

Capacité de poubelle

0.6L

Mode nettoyage

Auto, Place, Bord, Horaire quotidien

Temps de charge

Environ 300 min

Temps de nettoyage

120 min

Type de bouton du corps principal

Mechanical Button

P8
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Opération du Produit

Mode de charge

1. Emplacement du quai de chargement

Veuillez installer la station d'accueil contre un mur et brancher l'adaptateur sur
une prise de courant. Il est suggéré de laisser un espace d'au moins 4 pieds

(1 metre) de chaque c6té du socle de chargement et d'au moins 8 pieds

(2 metres) devant le socle de chargement. Ne placez pas le socle de
chargement autour des portes et des escaliers.

Rappel:
Pour optimiser les performances de votre robot, essayez de placer le socle
de chargement dans un endroit ouvert et dégagé.

2. Allumer l'unité principale
Allumez l'interrupteur d'alimentation
inverse, "—" signifie allumer et "O"
signifie éteindre.

Rappel:

Une fois que l'unité principale a fini de fonctionner, il est recommandé de ne
pas |'éteindre. Maintenez l'unité principale en charge pour qu'elle puisse
fonctionner mieux la prochaine fois.

Pour plus d'informations détaillées, veuillez visiter: www.zacorobot.eu P9
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Opération du Produit

3. Chargement de l'unité principale

A. Chargement automatique

* En mode Auto, lorsque le niveau de
puissance est trop bas, I'appareil
commence automatiquement a
rechercher la station de charge pour
la charge.

* Dans les autres modes, appuyez sur la
touche de la télécommande et la
machine commence a rechercher la
station de charge pour la charge.

Rappel:
Pendant lutilisation quotidienne, veillez a nettoyer lélectrode de charge du
quai de chargement, sinon l'effet de charge se produira.

B. Chargement manuel

* Allumez l'interrupteur d'alimentation sur
le coté de la machine, branchez la prise
de l'adaptateur secteur directement sur
la machine et branchez l'autre c6té a
l'alimentation.

Rappel:

1. Lors de [utilisation quotidienne, veuillez entreposer la machine sur la
station de chargement et assurez-vous que celle-ci est sous tension et
que l'unité principale est sous tension.

2. Lorsque la machine n'est pas utilisée pendant une longue période. Veuillez
charger complétement la machine, coupez l'alimentation et rangez-la dans
un endroit sec et ventilé.

3. Ne chargez pas en mode de chargement manuel lorsque vous définissez le
mode de travail programmé. En mode manuel, l'unité principale ne pourra
pas exécuter la fonction programmeée.

P10 Pour plus d'informations détaillées, veuillez visiter: www.zacorobot.eu
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Opération du Produit

Démarrer/Pause/En veille

* Mode En veille: a la mise sous tension, la clé de I'unité principale est éteinte et

la machine est en mode En veille.

* Sélectionnez le mode: lorsque l'appareil est sous tension, le voyant vert de
respiration de |'unité principale est éteint et la machine
est a 'état inactif.

* Mode de nettoyage: lorsque la machine est en état de fonctionnement et que

son voyant vert est toujours allumé pour indiquer I'état.
@ Démarrer

* Assurez-vous que l'interrupteur situé sur le coté de la machine est allumé.

* Appuyez sur la touche () de l'unité principale pour démarrer l'opération.

* Appuyez sur la touche () de la télécommande pour lancer l'opération.

Rappel:

Lorsque la machine est en mode En veille, appuyez sur la touche (V) pour la
réveiller et passer au mode de sélection. Appuyez a nouveau sur la touche()
a ce moment-la, la machine commencera a fonctionner automatiquement.

9 Pause

* La pause consiste a faire passer la machine du mode nettoyage au mode
sélectionné. Appuyez sur la touche (1) de la télécommande ou sur la touche
(> de l'unité principale pour mettre la machine en pause.

Rappel:
Aprés la pause de la machine, elle peut étre a nouveau utilisée.

© En veille
* Pour mettre la machine en mode En veille:

A. Appuyez sur la touche (») de I'unité principale et maintenez-la enfoncée
pendant 3 secondes.

B. Si la machine n'est pas utilisée dans les 10 minutes, elle passera
automatiquement en mode En veille.

Pour plus d'informations détaillées, veuillez visiter: www.zacorobot.eu P11
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Opération du Produit

Sélection de mode

Afin de s'adapter aux différentes conditions du sol et de réaliser un nettoyage
en profondeur, ce produit offre une variété de modes de nettoyage, qui
peuvent étre sélectionnés a l'aide de la télécommande si nécessaire.

= Avant de démarrer les modes suivants, assurez-vous que l'unité principale
est bien réveillée. A la mise sous tension, le voyant vert de respiration de
['unité principale est éteint et la machine est en mode En veille.

o Mode automatique

Clest le mode de nettoyage le plus utilisé.
Appuyez brievement sur la touche (1) de
l'unité principale ou sur la touche () de
la télécommande pour que l'unité
principale commence a planifier le
nettoyage selon un itinéraire en forme
de zig-zag. Il détectera automatiquement
la zone manquante dans le processus
de nettoyage et effectuera un nettoyage
intelligent des zones manquantes.

*

L'unité principale planifiera son propre chemin dans le processus de travail.
S'il est déplacé manuellement ou utilisé par la télécommande, elle
réorganisera son chemin et pourra nettoyer la zone nettoyée a nouveau.
Pour assurer le bon fonctionnement de ['unité principale, n'utilisez pas l'unité
principale a volonté.

*

L'unité principale effectuera un court séjour dans le processus de travail
(réflexion et évaluation des zones manquantes devant étre nettoyées ou
planification des chemins). Attendez patiemment un certain nombre de
pauses et I'heure, qui dépendent de la complexité de I'environnement
domestique.

P12 Pour plus d'informations détaillées, veuillez visiter: www.zacorobot.eu
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©® Mode Place

Il convient aux environnements au
sol ou les déchets sont concentrés
et l'unité principale effectue un
nettoyage centralisé dans la zone
désignée du parcours en forme
de «carré creux».

e Mode Bord

En mode veille, f'unité principale
commence a nettoyer le long du mur
apres sétre dirigée droit vers le mur et
sarréte aprés un cercle le long du mur.

O Mode MAX

Il convient aux environnements ou
le sol entier est sale et poussiéreux.
Appuyez sur la touche MAX de la
télécommande pour augmenter
laspiration de funité principale.
Appuyez a nouveau sur la touche
MAX pour passer en aspiration
normale.

-

PPour plus d'informations détaillées, veuillez visiter: www.zacorobot.eu
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© Mode de recharge automatique

*

Pendant le processus de nettoyage,
['unité principale peut détecter le
niveau de charge de sa batterie.
Lorsqu'elle est faible, elle lance
automatiquement le mode "Retour
pour chargement" et recherche
automatiquement le chargement a la
station de chargement.

Il peut également étre réglé via la
touche @ de la télécommande pour
indiquer a l'unité principale de
démarrer le mode "Retour pour
chargement".

@ Mode de planification

Le temps de nettoyage peut étre
programmeé a une heure donnée.
Appuyez bridvement sur cette touche,
l'icone sur I'écran d'affichage de la
télécommande et la zone de I'horloge
00:00 clignoteront.

ﬂ Mode de connexion WiFi

P14

En mode En veille, maintenez la touche
enfoncée pour 3 secondes pour lancer
le jumelage WiFi.

Pour plus d'informations détaillées, veuillez visiter: www.zacorobot.eu
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Opération du Produit

Parameétres de réservation

Afin de faciliter le nettoyage, ce produit est concu avec la fonction "réservation”.
Le réglage de I'heure et le réglage de la réservation requiérent les instructions
envoyées a l'unité principale par la télécommande. Une fois la réservation
effectuée, I'unité principale procéde automatiquement au nettoyage en
fonction de I'heure réglée chaque jour.

* Avant de régler I'heure actuelle et I'neure de la réservation, assurez-vous que
la touche () de I'unité principale clignote en vert et que l'unité principale est
réveillée. Si 'unité principale ne se réveille pas, veuillez tout d'abord appuyer
sur la touche (1) de l'unité principale ou sur la touche (1) de la
télécommande pour l'activer.

0 Définir I'heure actuelle

& M.

© [0l N2 - au
nn.nn

O [00:00 @ Br‘l:gﬂ

A
P
/
> )>
MAX
Appuyez brievement sur la touche® Réglez I'heure actuelle en appuyant
[écran de la télécommande affiche sur la touche A, en ajustant le
licbne et la zone de I'horloge clignote. chiffre et <> en basculant entre

I'horloge et les minutes.

Une fois I'heure réglée, appuyez sur la
touche ® pour enregistrer le réglage
de I'heure actuelle. Lorsque vous
entendrez la tonalité d'invite, il est
réussi.

Pour plus d'informations détaillées, veuillez visiter: www.zacorobot.eu P15



LACO

Opération du Produit

Francais e

@ Réservation chronométrée

Appuyez briévement sur la touche &.
L'icone d'affichage de l'écran & de la
télécommande et la zone de I'horloge
00:00 clignotent.

Une fois I'heure de la réservation réglée,
appuyez sur la touche & pour enregistrer.
L'unité principale enverra une tonalité rapide.
Lorsque la réservation est réussie, il sera
automatiquement nettoyé a I'heure
programmee chaque jour.

>
[CEO]
co 3
=S
=

(===
3
c3

2
\J
e b |
=
||

> )>

MAX

Ajustez 'heure de la réservation
avec les touches fléchées.

© Annuler les paramétres de réservation
Réglez I'heure de réservation de l'écran de la télécommande sur “00:00" pour

annuler la réservation. Mettez appareil
principal hors tension pour annuler le réglage
de la réservation.

= Lors du réglage de I'heure actuelle et de I'heure
de la réservation, toutes les opérations seront
confirmées par une tonalité rapide; s'il n'y a pas
de tonalité d'invite, cela indique que le réglage
est invalide.

* Lors du remplacement de la pile de la
télécommande, veuillez réinitialiser I'heure
actuelle et I'heure de la réservation.

P16 Pour plus d'informations détaillées, veuillez visiter: www.zacorobot.eu
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Emetteur InvisibleWall

Emetteur InvisibleWall crée une barriére
invisible que les A9s ne franchiront pas.
Cette barriére invisible peut étre utilisée
pour confiner des A9s dans une piéce
ou une zone particuliére.

¢ Installez d'abord la batterie, puis
allumez-la.

* Placez | ‘Emetteur Invisiblewall &
I'extérieur de la porte que vous
souhaitez bloquer.

¢ Assurez-vous que le logo du signal est
orienté vers l'avant et vers l'ouverture
que vous souhaitez bloquer.

« Eteignez | "Emetteur InvisibleWall aprés
chaque utilisation.

CONSEILS:

* Assurez-vous que le c6té de la zone de
travail est conforme aux autocollants
apposeés sur | 'Emetteur InvisibleWall.

* Placez le robot dans la "zone de travail"
pour effectuer le nettoyage.

Fonctionnement du réservoir d'eau

Interrupteur
Signal Lumineux

Emetteur
de Signal

3M

Ce produit est équipé d'un réservoir d'eau. S'il est nécessaire d'essuyer le sol,
il est recommandé de remplacer la boite a poussiére par le réservoir d'eau afin

de nettoyer le sol une fois le nettoyage terminé.

= En cours de nettoyage au sol, si l'unité principale est en pause pour
ajouter de 'eau ou pour nettoyer le chiffon, l'unité principale re-planifie
litinéraire et nettoie de nouveau la zone nettoyée lorsqu'elle est
redémarrée. Pour obtenir un meilleur nettoyage, il est recommandé
d'appliquer la fonction de nettoyage dans une seule piéece.

+ Si vous devez nettoyer la deuxieme piéce, il est recommandé de
déplacer manuellement l'unité principale dans la piéce correspondante
et d'ajouter de l'eau dans le réservoir d'eau ou de nettoyer le chiffon

en fonction de la situation réelle.

Pour plus d'informations détaillées, veuillez visiter: www.zacorobot.eu
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* N'utilisez pas le réservoir d'eau sur le tapis. Lors du nettoyage avec le chiffon,
repliez le bord du tapis pour éviter que des objets étrangers ne se déposent
sur le tapis.

* Pendant le nettoyage, gardez un ceil sur la machine, ajoutez de l'eau ou
nettoyez-la a temps, et retirez le réservoir deau lorsque vous ajoutez de leau.

* Assurez-vous de retirer le réservoir d'eau lors de la charge.

© Ajoutez de l'eau @ Baton de suintement d'eau

Ouvrez le capuchon d'injection d'eau et Fermez bien le capuchon d'injection
ajoutez suffisamment d'eau avec la d'eau, collez le tissu filtrant et fixez les
coupelle d'eau, puis injectez lentement bandes élastiques aux deux extrémités.
l'eau dans le réservoir d'eau.

© Installer l'assemblage du (4] Nettoyage
réservoir d'eau

Appuyez sur la touche de chargement Appuyez sur la touche de nettoyage
de la poubelle située a l'extrémité de la automatique pour que l'unité
poubelle, sortez-la et remplacez-la par principale commence a nettoyer le sol.

le réservoir d'eau.

P18 Pour plus d'informations détaillées, veuillez visiter: www.zacorobot.eu
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Téléchargement de I'APP

Le robot recoit des commandes a distance via I'APP "ZACO Robot".
Veuillez vous reporter au guide du produit dans linterface APP pour le
fonctionnement.

g VY
‘ APP ZACO Robot P! APP ZACO Robot

Pour plus d'informations détaillées, veuillez visiter: www.zacorobot.eu P19
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Soins et entretien

Eteignez le robot et débranchez I'alimentation de la station de charge
avant la maintenance.

Nettoyage de la brosse latérale et de la brosse a rouleau

Nettoyage de la brosse latérale

Retirez la brosse latérale et essuyez-la
avec un chiffon propre.

i

Nettoyage de la brosse a rouleau

Retirez la plague de recouvrement de la brosse a rouleau et sortez-la, puis
coupez-la pour en faciliter le nettoyage.

P20 Pour plus d'informations détaillées, veuillez visiter: www.zacorobot.eu
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Soins et entretien

Nettoyage de la poubelle et du filtre

Apres chaque utilisation, veuillez vider et nettoyer la poubelle et le filtre a temps.
Les étapes spécifiques sont les suivantes.

* Conseils:

A. Aprés avoir retiré la poubelle, vérifiez s'il y a des corps étrangers dans l'orifice
d'aspiration et nettoyez-le en conséquence.

B. Le filtre primaire et le coton-filtre sont des accessoires remplacables. Apres
utiliser 15-30 jours, rincez-les a l'eau, ensuite séchez-les dans un endroit frais
et ventilé. Ne les pressez pas.

C. Le filtre haute performance peut étre nettoyé en tapotant et il ne peut pas
étre lavé a l'eau.

Pour plus d'informations détaillées, veuillez visiter: www.zacorobot.eu P21
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Soins et entretien

Nettoyage du réservoir d'eau

1. Nettoyer le chiffon d'infiltration d'eau
Enlevement: Aprés avoir nettoyé le sol,  Entretien: Rincez et séchez le chiffon
veulillez retirer le réservoir deau et le dinfiltration d'eau.
chiffon dégouttement.

2. Nettoyer le réservoir d'eau

Enlevement: Apres avoir nettoyé le Entretien: Essuyez le réservoir d'eau et
sol, retirez le chiffon d'infiltration séchez-le a lair.

deau et le chiffon dinfiltration deau, Ne rincez pas le réservoir d'eau

puis vidangez l'eau restante du directement avec de l'eau.

réservoir deau.

Attention: Le réservoir d'eau d'ébranlement ne doit pas étre trempé dans l'eau.

P22 Pour plus d'informations détaillées, veuillez visiter: www.zacorobot.eu
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Défauts communs

Tableau des codes d'alarme

Au cas ou la machine présenterait des défauts, le voyant rouge sera
normalement allumé et le message vocal retentira en méme temps.

No. | Contenu vocal Cause d'échec Solutions

01 Please clean left Défaut de la brosse Vérifiez et nettoyez la
side brush latérale gauche brosse latérale gauche

02 Please clean right Défaut de la brosse Vérifiez et nettoyez la
side brush latérale droite brosse latérale droite

03 Please check Défaut de la roue Vérifiez et nettoyez la
left wheel gauche roue gauche

04 Please check Défaut de la roue Vérifiez et nettoyez la
right wheel droite roue droite
Please clean Défaut de la brosse

05 turbo brush roulante Nettoyez la brosse roulante

06 Please check vaccum | Faute du vide Contactez le service client

07 Please clap front Défaut du pare-chocs Vérifiez le pare-chocs
bumper avant avant

08 Please clean drop Défaut des capteurs Vérifiez les capteurs de
sensors de chute chute

09 Please check nose

& Nettoyez la roue avant
wheel Défaut de la roue avant Y

10 Please put robot back

to the ground Levez le robot Prenez le robot sur le sol
Auto charging fail, . .
11 lease but the robot Pouvez pas trouver le Repositionnez le quai de
Eack topcharging dock quai de chargement chargement
Pressez(®v lorsque le robot
12 glﬁgsgc?nﬂllrgggéche / est inséré dans l'adaptateur

pour le chargement

Please turn on Pres,se;@lorsque le robot
13 power switch / est éteint et en charge dans
la station de chargement

Conseils:

Si les méthodes ci-dessus ne peuvent pas résoudre le probleme, essayez les

opérations suivantes:

1. Allumez l'interrupteur d'alimentation situé sur le c6té de 'unité principale pour
redémarrer la machine.

2.Si le probléme ne peut toujours pas étre résolu apreés le redémarrage de l'appareil,
veuillez envoyer la machine au centre de réparation pour réparation.

Pour plus d'informations détaillées, veuillez visiter: www.zacorobot.eu P23
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« taaro 7ACO

Gentile Cliente,

Grazie per aver acquistato l'aspirapolvere robot ZACO A9s! Ti sei
unito a milioni di persone che usano i robot per fare le pulizie - il
modo piu intelligente per farlo.

Prenditi qualche minuto per leggere questo manuale e familiarizzare
con il tuo robot, per ottenere le migliori prestazioni. Per qualsiasi
problema, non preoccuparti, ti peghiamo di contattare il nostro
servizio clienti o visitare il nostro sito www.zacorobot.eu per ulteriori
informazioni.

Ci segui su Facebook o Twitter per godere dei benefici esclusivi :

- Supporto specifico per il tuo robot, tra cui le risposte alle tue
domande, consigli per la manutenzione, video demo,
chat ecc.

- Aggiornamenti sui prodotti e altre informazioni preziose per essere
tra i primi a scoprire nuovi robot, sconti esclusivi e offerte speciali.

Collegati con noi ora via
Facebook: facebook.com/zacorobotics
Twitter: twitter.com/ZACOROBOTIC

Goditi una pulizia approfondita ogni giorno nella tua vital!
Distinti saluti,
ZACO Innovation

Servizio Clienti ZACO

Numero Servizio Clienti:
00800-42377961 (European Free Call)
0209-513038-383 (Direct Line DE)
E-mail: support@zacorobot.eu

Per ulteriori informazioni, visitare: www.zacorobot.eu P1
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Precauzioni di Sicurezza

Prima di usare il prodotto, si prega di leggere le seguenti precauzioni di
sicurezza.

* Leggere attentamente il presente manuale d'uso prima di utilizzare il prodotto.
* Conservare il presente manuale.

* Qualsiasi operazione non conforma alle descrizioni indicate in questo manuale
d'uso puo causare danni alle persone o al prodotto.

AVVERTENZE

1. Solo un tecnico certificato pud smontare il prodotto. Gli utenti non si
autorizzano a smontare o riparare il prodotto.

2. Utilizzare solo l'adattatore fornito dal produttore. L'utilizzo di un altro adattatore
non abbinato pud provocare scosse elettriche, incendi o danni al prodotto.

3. Non toccare il cavo di alimentazione, la spina o 'adattatore con le mani bagnate.

4. Fare attenzione di non fare impigliarsi i vestiti o parti del corpo nelle ruote.
5. Mantenere il robot lontano da sigarette, accendini, fiammiferi o altri materiali
infiammabili.
6. Se € necessario pulire il prodotto, farlo solo dopo aver interrotto il
processo di ricarica.

7. Non piegare eccessivamente il cavo di alimentazione né fare pressione su di
esso con oggetti pesanti o taglienti.

8. Questo prodotto deve essere utilizzato solo in ambienti chiusi, non utilizzarlo
all'aria aperta.

9. Non sedersi sopra il robot né attaccare un oggetto sopra.

10. Non fare funzionare il robot in ambienti umidi o bagnati (qualsiasi ambiente
con liquidi).

11. Prima di avwiamento, rimuovere tutti gli oggetti danneggiabili (tessuto, vetro,
illuminazione, ecc.) e gli oggetti che potrebbero rimanere impigliati nelle
spazzole o nel passaggio di pulizia (corda, vestito, carta, tenda, persiana, ecc.).

12. Non porre questo prodotto in un luogo da cui potrebbe cadere facilmente
(tavoli, sedie, ecc).

Per ulteriori informazioni, visitare: www.zacorobot.eu P3
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Precauzioni di Sicurezza

13.

14.

15.

16.
17.

18.
19.
20.

21.
22.

Spegnere l'interruttore di alimentazione durante il trasporto o quando non e
necessario utilizzare il prodotto per un lungo periodo di tempo.

Prima dell'uso, verificare che l'adattatore e |'uscita siano collegati correttamente.
Altrimenti, la batteria potrebbe essere danneggiata.

Per evitare di farsi inciampare, avvertire tutte le persone in casa quando il
prodotto & in funzione.

Non utilizzare questo prodotto quando la pattumiera & piena.
Utilizzare il prodotto a temperature tra -10 ° C e 50 ° C.

Non posizionare il prodotto in un ambiente ad alta temperatura.
Le batterie devono essere rimosse dal dispositivo prima della rottamazione.

L'apparecchio deve essere scollegato dalla rete di alimentazione quando si
rimuovono le batterie.

Le batterie devono essere smaltite in sicurezza.

Utilizzare solo batterie autorizzate dalla fabbrica, non utilizzare batterie non
abbinate.

ATTENZIONE:

Il robot non puo essere utilizzato da bambini, persone con problemi
mentali o persone prive di esperienza e conoscenza relative (a meno che
non vengano istruite o supervisionate).

P4

Per ulteriori informazioni, visitare: www.zacorobot.eu



« taaro 7ACO

Componenti

Corpo principale

Fotocamera

Modalita AUTO

Indicatore WiFi

Tasto di rilascio del
contenitore della polvere

Sensori scogliera—

Ruota centrale
— 1 Spazzole laterali

Bl

Perni di carica —— s

Coperchio Batteria

Ruote laterali .
(2]

Spazzola principale

Pattumiera

p ) =
attumiera 4% @ i Interruttore ON/OFF

Y

Presadi
alimentazione

Per ulteriori informazioni, visitare: www.zacorobot.eu P5
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Componenti

Pattumiera

Filtro primario

Filtro in cotone

Filtro ad alta prestazione

Pattumiera

Tasto di rilascio della Pattumiera
Coperchio della Pattumiera

{
@

Tasto di rilascio del Serbatoio dellacqua
Serbatoio dellacqua
Foro di ingresso dellacqua

[@ Presa delladattatore di

t ”’%> alimentazione

Luce di alimentazione
Adattatore

Perni di ricarica

P6 Per ulteriori informazioni, visitare: Www.zacorobot.eu
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Componenti

Telecomando

Schermo display

(CEO)

co =3

[ I e |
=3
ot

P |
P

j Pulsante di direzione

Awio/Pausa

Pulsante di direzione

Modalita MAX ———

o

S,

Orologio
Modalita Spot

HOME (ritorno al
Dock di ricarica)

Pulsante di programmazione
Pulsante connessione WIFI
Modalita Bordi

060
i

|

Attenzione: “A" “<" “>" non funzionano nello stato di pulizia.

Per ulteriori informazioni, visitare: www.zacorobot.eu P7
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Componenti

Italiano

Lista degli Accessori

)

Dock di ricarica

Corpo principale

(e

Adattatore di
alimentazione

Serbatoio dellacqua/

Panno lavapavimenti Telecomando

Spazolainsewe || @5REde || Manuleduso || [mets || Hioad st
Parametri del Prodotto
Classificazione Voce Dettagli
Diametro 330mm
Specifiche Altezza 76mm
meccaniche
Peso 2.5kg
Specifiche Batteria 14.4V-14.8V, loni di litio 2600mAh
elettriche i . ., .,
Tipo di ricarica Autoricarica / ricarica manuale
Capacita della
pattumiera 0.6L
Specifiche di Modalita di pulizia Auto, Spot, Bordo, Programmata
pulizia
Tempo di ricarica Circa 300 min
Tempo di pulizia 120 min
Tipo di Tasto del robot Tasto meccanico

P8
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Come usare il robot

Modalita di Ricarica

1. Posizionamento del dock di ricarica

Posizionare il dock di ricarica contro una parete e collegare 'adattatore a una
presa. Si consiglia di lasciare una distanza di almeno 4 piedi (1 metro) per
ciascun lato del dock di ricarica e almeno 8 piedi (2 metri) davanti al dock di
ricarica. Non posizionare il dock di ricarica nei pressi di porte e scale.

Promemoria :

Per ottimizzare le prestazioni del robot, posizionare il dock di ricarica in
un‘area libera e sgombra.

2. Attivazione

Accendere l'interruttore "—" significa
accensione; "0" significa spegnimento.

Promemoria :
Dopo che il robot ha terminato il lavoro, si consiglia di non spegnerlo.

Mantenere il robot nello stato di carica in modo che possa funzionare meglio
la volta successiva.

Per ulteriori informazioni, visitare: www.zacorobot.eu P9
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Come usare il robot

3. Unita principale di ricarica

A. Ricarica Automatica

* Nella Modalita Auto, quando la batteria
sta esaurendo, la macchina
automaticamente andra a cercare
il dock di ricarica per ricaricarsi.

* Nelle altre modalita, premere il tasto
sul telecomando e la macchina
andra a cercare il dock di ricarica per
ricaricarsi.

Promemoria :
Durante l'uso quotidiano, fare attenzione a pulire l'elettrodo di ricarica del
dock di ricarica, altrimenti l'effetto di ricarica risultera disturbato.

B. Ricarica manuale

* Accendere linterruttore laterale della
macchina, inserire la spina
delladattatore direttamente nella
macchina e collegare laltra estremita
alla rete di alimentazione.

Promemoria :

1. Durante l'uso quotidiano, tenere la macchina sul dock di ricarica e
assicurarsi che sia il dock che il robot siano accesi.

2. Quando la macchina non viene utilizzata per un lungo periodo, ricaricare
completamente la macchina, spegnere l'alimentazione e riporla in un
luogo ventilato e asciutto.

3. Non applicare la modalita di ricarica manuale quando si imposta la
modalita di lavoro programmata. Quando si utilizza la modalita di ricarica
manuale, il robot non & in grado di eseguire la funzione
programmata.

P10 Per ulteriori informazioni, visitare: www.zacorobot.eu
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Come usare il robot

Awvio/Pausa/Riposo
* Stato di Riposo: all'accensione, la luce dei tasti del robot ¢ off e la macchina si
trova in stato di riposo.

» Stato di Selezione: all'accensione, il tasto verde lampeggiante del robot &
spento e la macchina & in modalita di attesa.

« Stato di Pulizia: quando la macchina ¢ in funzione, la luce verde resta accesa
per indicare lo stato.

0 Awvio
* Assicurarsi che l'interruttore di alimentazione sul lato della macchina sia acceso.

* Premere il tasto (0 del robot per awviare l'operazione.
* Premere il tasto (1) del telecomando per awiare l'operazione.

Promemoria :

Con la macchina ¢ nello stato di riposo, premere (1) per risvegliarla e
farlo entrare nello stato di selezione, quindi premere () di nuovo e la
macchina comincera a funzionare automaticamente.

©® Pausa

* La pausa & per passare dallo stato di pulizia a quello di selezione. Premere
(w sul telecomando o (1) sul robot per mettere in pausa la macchina.

Promemoria:
Dopo che il robot & in sospensione, potrebbe essere riattivato.

(3) Riposo
* Per mettere la macchina nello stato di riposo:

A. Premere e tenere premuto il tasto () del robot per 3 secondi.
B. Se la macchina non viene utilizzata per 10 minuti, entrera automaticamente

nello stato di riposo.

Per ulteriori informazioni, visitare: www.zacorobot.eu P11
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Come usare il robot

Selezione delle modalita

Per adattarsi a diverse condizioni del terreno e ottenere una pulizia profonda,
si offrono varie modalita di pulizia, che possono essere selezionate tramite
telecomando in base alle necessita.

» Prima di selezionare le modalita di pulizia, assucurarsi che il robot sia attivo.
Quando l'alimentazione € accesa, la spia luminosa verde principale del robot
€ spenta e la macchina ¢ in stato di riposo.

o Modalita Auto

E la modalita di pulizia piu utilizzata.
Premere brevemente il pulsante ()
del robot o il pulsante (n) del
telecomando, e si inizia a pianificare la
pulizia con un percorso a forma

di zig-zag. Rilevera automaticamente
I'area mancante nel processo di pulizia
e effettuera una pulizia intelligente.

*

Il robot pianifichera il proprio percorso nel processo di lavoro.

Se viene spostata manualmente o gestita dal telecomando, riprovera il suo
percorso e pud pulire di nuovo un'area che é stata pulita. Per garantire
l'efficienza del lavoro , non spostare o comandare il robot a piacimento.

Il robot fara una breve pausa nel processo di lavoro (pensando e valutando
le aree mancanti che devono essere ripulite o pianificando i percorsi).

Si prega di attendere pazientemente un certo numero di pause e di tempo,
che dipendono dalla complessita dellambiente domestico.

*

P12 Per ulteriori informazioni, visitare: www.zacorobot.eu
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Come usare il robot

LACO

© Modalita Spot

E adatto per un'area in cui la sporcizia
e concentrata e il robot esegue una
pulizia centralizzata nell'area designata
nel percorso a forma elicoidale.

9 Modalita Bordi

Il robot va direttamente alla parete e
poi inizia a lavorare lungo le mura,
dopo che abbia completato l'intero
perimetro si ferma.

O Modalita MAX

E adatto per un'ambiente piu sporco
e pieno di polvere. Premere il pulsante
MAX del telecomando per aumentare
la potenza aspirante del robot.
Premere di nuovo il pulsante MAX per
tornare alla modalita normale.

Per ulteriori informazioni, visitare: www.zacorobot.eu
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Come usare il robot

Italiano

9 Modalita di Auto-ricarica

*

Durante il processo di pulizia, il robot
puo rilevare il livello della batteria,

e quando la batteria sta esaurendo,
cerchera a tornare al dock di ricarca
e ricarcarsi automaticamente.

E possibile istruire il robot ad
intraprendere il "ritorno per la
ricarica" tramite il pulsante @ del
telecomando.

G Modalita Programmazione

Lorario di pulizia pud essere
programmato. Premere brevemente
questo tasto, l'icona sul display del
telecomando e l'area [ii:00 dell'orologio
lampeggeranno.

@ Modalita Connessione WiFi

P14

Tenere premuto per 3 secondi per
awviare la connessione con il WiFi.

o M-
N7

O 040
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Come usare il robot

LACO

Impostazione di Prenotazione

Per facilitare la pulizia, il robot & dotato della funzione di "prenotazione".
Sia l'impostazione dell'ora locale che I'impostazione della prenotazione richiedono
indicazioni inviate dal telecomando del robot. Dopo che la prenotazione é stata
completata con successo, il robot procedera la pulizia all'orario programmato

ogni giorno.

* Prima di impostare l'ora locale e l'orario di lavoro, assicurarsi che il pulsante
() del robot lampeggi in verde e che il robot sia acceso. Se il robot non sia
attivo, premere prima il pulsante (i) sul robot o il pulsante () sul

telecomando per attivarla.

0 Impostare l'ora locale

Premere brevemente il tasto ® , sullo
schermo del telecomando si visualizza
l'icona © e l'area {i: 00 dell'orologio
lampeggia.

) N
®00:00 N7 L
© 00:00 . 2an
Higih @ =30
7 TS <@> 7
MAX
_/\/ MAX
© ©
) »i >
MAX

Impostare l'ora locale con il tasto yax,
regolare la cifra e con <> passare
dallora ai minuti.

Dopo aver regolato lora, premere il
tasto © per conservare l'impostazione
dell'ora locale; limpostazione &
awvenuta con successo quando si
sente il tono di awiso.

Per ulteriori informazioni, visitare: www.zacorobot.eu P15
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Come usare il robot

© Impostazione di un programma

& Mo -
© 0000 & La- a0
© 00:08 rr.

L Ju
el
I~ <@> A
/\/ MAX MAX
] ]
i )>
MAX
Premere brevemente il pulsante &e Regolare l'orario di prenotazione
sullo schermo del telecomando licona mediante i tasti a freccia.

& e larea [ dellora lampeggeranno.

Dopo aver regolato l'orario, premere il
tasto & per conservarlo, e il robot inviera
un segnale acustico. Dopo che la
prenotazione ¢ stata completata con
successo, il robot procedera la pulizia
all'orario programmato ogni giorno.

© Annullare le impostazioni di prenotazione

Impostare l'orario di programmazione del display del telecomando al "00:00" per
annullare la prenotazione. Anche spegnere
I'alimentazione del robot pud annullare le
impostazioni di prenotazione.

* Quando si procedono le impostazioni
dell'ora locale e dell'orario di lavoro, tutte le
operazioni verranno confermate con un
tono di awiso; se non c'@€ un tono di awiso,
significa che l'impostazione non & valida.

* Quando si sostituisce la batteria del
telecomando, si prega di reimpostare l'ora
locale e l'orario di lavoro.
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Come usare il robot

Trasmittente InvisibleWall Interruttore di

alimentazione

LTrasmittente InvisibleWall crea una mura Spia luminosa

virtuale che A9s non attraversera.
La barriera invisibile confina A9s ad
una stanza o area specifica.

Trasmettitore del
segnale

Coperchio della batteria
e |nstallare ITrasmittente InvisibleWall,

poi accenderlo.
¢ Posizionare [Trasmittente InvisibleWall
all'esterno della soglia della stanza in cui
vuoi confinare il robot.
e Assicurarsi che il logo del segnale sia 4
rivolto in avanti e verso lapertura.

® Spegnere [Trasmittente InvisibleWall dopo
l'uso ogni volta.

SUGGERIMENTI:

* Controllare bene quale lato sia ¢
l'area di lavoro in base agli adesivi
sullTrasmittente InvisibleWall.

« Posizionare il robot nella "zona di 3M
lavoro" per effettuare la pulizia.

Serbatoio dell'acqua

Il robot e dotato di serbatoio dell'acqua. Se & necessario lavare il pavimento,
si consiglia di sostituire la pattumiera con il serbatoio dell'acqua per pulire il
pavimento dopo aver completato la pulizia.

* Durante il processo di lavapavimento, se il robot si & fermato per aggiungere
I'acqua o pulire il panno, riprogettera il percorso di pulizia e ripulira l'area gia
pulita quando viene riattivato. Per ottenere un effetto migliore di pulizia,
o si consiglia di applicare la funzione di lavapavimento in una singola camera.
* Se e necessario pulire la seconda stanza, si consiglia di spostare manualmente
il robot nella stanza corrispondente e aggiungere acqua al serbatoio
dell'acqua o pulire il panno lavapavimento in base alle attuali circostanze.

Per ulteriori informazioni, visitare: www.zacorobot.eu P17
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Come usare il robot

+ Non usare il serbatoio dellacqua su tappeti. Quando si pulisce con il panno
lavapavimenti, ripiegare il bordo del tappeto per evitare che venga sporcato
dal panno lavapavimenti.

» Durante la pulizia, tenere d'occhio la macchina, aggiungendo l'acqua o
pulendo il serbatoio in tempo. Si prega di smontare il serbatoio quando
aggiunge l'acqua.

* Assicurarsi di smontare il serbatoio dell'acqua durante la ricarica.

(1) Aggiungere acqua O Fissare il panno lavapavimento

Aprire il tappo di inserimento, aggiungere Chiudere bene il tappo di

acqua sufficiente nellapposito bicchiere,  inserimento, incollare il panno

poi versare lentamente l'acqua nel lavapavimento e fissare gli elastici su
serbatoio dell'acqua. entrambe le estremita.

© Installare il serbatoio dellacqua @ Lavare il pavimento

75\

©)
Premere il tasto di rilascio della Premere il pulsante della modalita
pattumiera, estrarrlo e sostituirlo con il AUTO e il robot inizia a lavare il
serbatoio dell'acqua. pavimento automaticamente.

P18 Per ulteriori informazioni, visitare: www.zacorobot.eu
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Scaricamento delllAPP

Il robot puo ricevere comandi remoti tramite 'APP "ZACO Robot".
Seguire i suggerimenti dell'applicazione per farlo.

s P
@& 2/cO Robot APP P! ZACO Robot APP

Per ulteriori informazioni, visitare: www.zacorobot.eu P19
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Manutenzione

Spegnere il robot e scollegare I'alimentazione dal dock di ricarica
prima della manutenzione.

Pulizia delle spazzole laterali e della spazzola principale

Pulizia delle spazzole laterali

Smontare le spazzole laterali e pulirle
con un panno pulito.

i

Pulizia della spazzola principale

Rimuovere la copertura della spazzola principale ed estrarre la spazzola ,
poi tagliare i capelli e peli awolti per favorire la pulizia.

P20 Per ulteriori informazioni, visitare: www.zacorobot.eu
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Manutenzione

Pulizia della pattumiera e del filtro
Dopo ogni uso, si consiglia di svuotare la pattumiera, pulire la pattumiera e i filtri
in tempo. Ecco le istruzioni di guida.

* Suggerimenti:

A. Dopo aver estratto la pattumiera, si prega di controllare se esistono gli sporci
all'ingresso di aspirazione o no, se si, pulirli.

B. Sia il filtro primario che quello di cotone sono sostituibili. Lavarli con acqua
pulita una volta ogni 15-30 giorni e posizionarli in un luogo fresco e ventilato
per l'asciugatura all'aria. Si prega di non strizzarli.

C. Il filtro ad alte prestazioni puo essere pulito semplicemente scuotendolo e non
puo essere lavato con acqua.

Per ulteriori informazioni, visitare: www.zacorobot.eu P21
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Manutenzione

Pulizia del serbatoio dell'acqua

1. Pulire il panno lavapavimento
Rimozione: dopo aver lavato il Manutenzione: risciacquare e
pavimento, smontare il serbatoio asciugare il panno lavapavimenti.
dell'acqua e il panno lavapavimenti.

2. Pulire il serbatoio dell'acqua

Rimozione: dopo aver lavato il Manutenzione: asciugare il serbatoio
pavimento, smontare il panno dell'acqua con un panno pullito e
pavimenti e gli accessori e svuotare farlo asciugare all'aria.

il serbatoio dell'acqua. Non sciacquare il serbatoio

dell'acqua direttamente con acqua.

Attenzione: Non immergere il serbatoio dell'acqua nei liquidi.
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Malfunzionamento normale

LACO

Tabella dei Codici d'allarme
Nel caso ci siano malfunzionamenti della macchina, la luce rossa sara accesa,
e contemporaneamente verra emesso un allarme acustico.

N. | Avvertimento vocale

Cause Possibili

Soluzioni

05 | Please clean turbo brush

01 Please clean left Guasto della Controllare e pulire la
side brush spazzola sinistra spazzola sinistra
02 Please clean right Guasto della Controllare e pulire la
side brush spazzola destra spazzola destra
03 | Please check left wheel Guasto della Controllare e pulire la
ruota sinistra ruota sinistra
: Guasto della Controllare e pulire la
04 | Please check right wheel ruota destra ruota destra
Guasto della

spazzola rotante

Pulire la spazzola rotante

06 | Please check vaccum

Guasto del robot

Contattare il
Centro Assistenza

07 Please clap front

Guasto del

Controllare il paraurti

09 | Please check nose wheel

bumper paraurti anteriore anteriore
08 Please clean drop Guasto del sensore Controllare il sensore
sensors anticaduta anticaduta
Guasto della

ruota centrale

Pulire la ruota centrale

to the ground

10 Please put robot back

Il robot & stato sollevato

Posizionare il robot a terra

Auto charging fail,
11 please put the robot

back to charging dock

Non é possibile trovare
il dock di ricarica

Riposizionare il dock
di ricarica

from robot

12 Please pull out the plug

/

Premere () quando si €
inserito al robot |'adattatore
per la ricarica

13 Please turn on
power switch

/

Premere (») quando il robot
si ricarica nel dock di ricarica
ma & spento

* Suggerimenti:

Se le soluzioni precedenti non sono in grado di risolvere il problema, provare le seguenti

operazioni:

1. Riaccendere l'interruttore di alimentazione sul lato del robot per riawiare la macchina.
2. Se il problema non puo ancora essere risolto dopo il riawio del dispositivo, contattarci

per la riparazione.

Per ulteriori informazioni, visitare: www.zacorobot.eu
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Estimado Cliente,

Obrigado por comprar o aspirador robé ZACO A9s! Vocé se juntou a
milhdes de pessoas que limpam com robds - a forma mais inteligente
de limpar.

Leia atentamente este manual e se familiarize com o seu rob6 para
poder obter o melhor desempenho dele. Se tiver algum problema,
nao se preocupe: contacte o nosso atendimento ao consumidor
primeiro ou visite 0 nosso website www.zacorobot.eu para mais
informacdes

Mantenha-se conectado conosco através do Facebook e Twitter para
desfrutar destes beneficios exclusivos:

-Obter assisténcia personalizada para o seu rob6 especifico, incluindo
respostas as suas questdes, dicas de manutencao, demonstracdes de
video, bate-papo ao vivo e mais.

-Obter atualiza¢des de produto e outra informacdo valiosa sendo o
primeiro a descobrir sobre 0os nossos robds novos, descontos
exclusivos e promogdes especiais.

Conecte-se conosco agora no Facebook: facebook.com/zacorobotics
Twitter: twitter.com/ZACOROBQOTIC

Desfrute da limpeza minuciosa todos os dias da sua vida! Melhores
cumprimentos,
ZACO Innovation

Apoio ao Consumidor ZACO:

Numero do atendimento ao consumidor:
00800-42377961 (European Free Call)
0209-513038-383 (Direct Line DE)

Email: support@zacorobot.eu

Para mais detalhes, visite: www.zacorobot.eu P1



7ACO portugats

Conteudos

Precaugdes de SEZUIaNCa .............nneenessesesssssssssssssenns 3
CompoSIiCA0 dO Produto ............ccoeeeenrineineineenesesisssssssssssssssenes 5
COrPO PriNCIPAl .eeecvereeerieereienieeieiensneienesssessnesssesseesssessnesssessssessaesssnsssnens 5
Caixote do Lixo/Tanque de Agua/Estacdo de Carregamento ............e...... 6
CONLIOIE FEMOLO .euereeeieieeeertrreetesre et see st e s s r e sessre s e s ne s e e sseens 7
Lista de ACESSONIOS .evuiviiririirisiiiiisiiiiiisiieieniese e sessessssessenes 8
Parametros do ProdULO .....cciviniciniiiiniiininiiienesisnesissessesssenenes 8
COMO ULIlIZAY ...t senas 9
L@ <] 0= 01 (LS 9
INICIar/PauSar/SUSPENSE0 ...veivrieereeisriiinuerireisiesisiesiesistessesssesssesssesssesnes 11
Selecdo de MO0 ..o 12
MOdO de Programacao .....c.cceeeeeeeerserererseessesseessesssessnessesssessesssessesssessnessess 15
Parede VIrtual ...t 17
TANQUE @ ABUA ouvererreecreectereeteese s ssetesse st sssesassessssessesassesasses 18
Transferéncia do aplicatiVo ... 19
MANUEENCAO ...ttt sessesseasese s s sssssssseanes 20
Limpeza da Escova Lateral e Escova do ROIO ....cceeeveeveiseiniineinicninsiniinnnens 20
limpar os Sensores e Aimofadas de Carregamento .......c.cceceveeveeveesuennens 20
Limpeza do caixote do lix0 € dO filtr0 ....ccverveecerverrercenneenenseenreesressensnenns 21
Limpeza do Tanque de AZUA ....c.cecreeeeeereeneeerereeseseesesesssesessssesesssesenes 22
Resolucdo de problemas ... 23
Refer€ncia de AlRITa ....cecceeveeeerreenereerteeeeee st s essre st e e snesneas 23

P2 Para mais detalhes, visite: wWww.zacorobot.eu



o B 7ACO

Precaucgoes de seguranca

Antes de usar este produto, leia as seguintes precaucdes de seguranca.

e |eia atentamente este manual do usuario na totalidade antes de usar este
produto.

e Guarde este manual do usuario.

¢ Qualquer operagdo contraria as descri¢cdes deste manual do usuario podem
conduzir a ferimentos a pessoas ou a este produto.

AVISO
1. Somente técnicos certificados podem desmontar o produto. Os usuarios ndo
estdo permitidos a desmontar ou reparar o produto.

2. Somente use o adaptador fornecido pela fabrica. O uso de outros adaptadores
podem causar choque elétrico, incéndio ou danos ao produto.

3. N&o toque no cabo de alimentacao, ficha ou adaptador com as maos
molhadas.

4. Mantenha a roupa e partes do corpo longe das rodas do produto.

5. Nao aproxime o produto a cigarros, isqueiros, fésforos ou qualquer produto
inflamavel.

6. Limpe o produto somente quando este acabar de carregar.

7. Nao dobre demasiado nem aplique pressao no cabo de alimenta¢do com
objetos pesados ou afiados.

8. Este produto somente deve ser usado no interior; ndo o use no exterior.
9. Nao se sente em cima deste produto nem anexe objetos em cima dele.

10. Nao use este produto em ambientes molhados ou Umidos (qualquer
ambiente com liquidos).

11. Antes de usar, remova todos os objetos danificaveis (téxteis, vidro, iluminagdo,
etc.) e objetos que possam se prender nas escovas ou ndo permitirem a
passagem (cabos, roupa, papéis, cortinas, persianas, etc.).

12. Ndo coloque este produto onde seja facil de cais (mesas, cadeiras, etc.).

13. Desligue o interruptor de energia durante o transporte ou quando ndo
precisar de usar este produto por um longo periodo de tempo.

14, Antes de usar, verifique se o adaptador e saida estdo bem conectados.
Caso contrario a bateria pode ser danificada.

15. Para evitar tropeces, informe todas as pessoas da casa quando este produto
estiver funcionando.

Para mais detalhes, visite: www.zacorobot.eu P3
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Precaucgoes de seguranca

16. Nao use este produto quando o caixote do lixo estiver cheio.

17. Use este produto entre -10° a 50°(graus centigrados).

18. Nao coloque este produto em ambientes de alta temperatura.

19. A bateria deve ser removida do produto antes de jogar fora.

20. O produto deve ser desconectado da tomada quando remover a bateria.
21. A bateria deve ser eliminada de forma segura.

22. Somente use baterias autorizadas pela fabrica, e ndo use baterias que nao
correspondam.

NOTA: Este produto ndo pode ser usado por criangas, pessoas
desafiadas mentalmente ou pessoas com falta de experiéncia e
conhecimento relacionado (a menos que tenham alguém que as
instrua ou supervisione).

P4 Para mais detalhes, visite: www.zacorobot.eu
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e Portugués

Composicao do Produto

Corpo Principal

Camera
Indicador WiFi

Modo AUTO

Botdo de Liberagdo do
Caixote do Lixo

Sensor de Inclinagdo —

Pinos de ——— 5 > Roda Nariz
Carregamento . 1 Escovas Laterais

Tampa da Bateria

Rodas Laterais s -
(2]

Escova Principal

Caixote do Lixo

Caixote do LiXO;% o —" Interruptor ON/OFF

Y

Tomada de
Alimentagdo

Para mais detalhes, visite: www.zacorobot.eu P5
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Composicao do Produto

Caixote do Lixo

Filtro Primario

Filtro de Algodao

Filtro de Alto Desempenho

Caixote do Lixo
Botdo de Liberagdo do Caixote do Lixo
Tampa do Caixote do Lixo

Tanque de Agua

Botdo de Liberagdo ,
do Tanque de Agua Tanque de Agua

Buraco de Entrada de Agua

Tomada de Alimentacao
do Adaptador

Luz de Alimentacao de Energia
Adaptador

Pinos de Carregamento

P6 Para mais detalhes, visite: Www.zacorobot.eu
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Composicao do Produto

Controle remoto

@ M. Tela
® uutuu
O 0000

T Botdo de Dire¢do

@>

Bot&o de Dire¢do —————<( »Il >
. Iniciar/Pausar
Modo MAX ——— MAX
Botdo de Relégio ® Bot&o de Programacio
Modo de Loca ——— &) Botdo de Conexdo WIFI
Modo HOME ——— Modo de Beira
(retornar aestagdo
de carregamento) \ )

Nota: “A” “<"“>" ndo podem ser utilizados durante o ciclo de limpeza.

Para mais detalhes, visite: www.zacorobot.eu P7
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Composicao do Produto

Portugués e

Lista de Acessorios

)

(e

& Estagdo de Tanque de Agua/ Adaptador de
Sejpie gl Carregamento || Pano da Esfregona|| Controle Remoto Energia
\..6'1. P Ve @m '\—l
TG
b ;

Escova de Cerdas Escovg)s(tl':gterais Manual do Usudrio Parede Virtual Slggnggeﬁﬁ%
Parametros do Produto
Classificacdo Item Detalhe
Diametro 330mm
Especificacbes Altura 76mm
ecanicas
Peso 2.5kg
Especificacbes da bateria | 14.4V-14.8V, 1do de litio 2600mAh
Especificacbes i
Elétricas Tipo de carregamento Carregamento Automatico/

Carregamento Manual

Especificacbes
e Limpeza

Capacidade do
caixote do lixo

0.6L

Modo de limpeza

Auto, Local, Beira, Programa Diario

Tempo de carregamento

Aproximadamente 300 min

Tempo de limpeza

120 min

Tipo de Botao do Corpo Principal

Botdo Mecanico

P8

Para mais detalhes, visite: www.zacorobot.eu
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Como Utilizar

Carregamento

1. Colocacao da estacao de carregamento

+ Conecte o adaptador a estacdo de carregamento;

+ Colocar a estacdo de carregamento: Deite a estacdo de carregamento
contra a parede, nao coloque objetos dentro da area de Tm em ambos os
lados e 2m a frente, e ndo tenha objetos com superficies refletivas, como
espelhos.

+ Conecte a alimentagdo.

Lembrete: Apos a estagdo de carregamento estar conectada com o
adaptador de energia, a luz indicadora no topo da estacdo de
carregamento fica sempre acesa.

2. Ligue o interruptor de energia
Ligue o interruptor de energia reversa,
" _" significa ligado e “O" significa
desligado.

Lembrete:
Una vez que la unidad principal deje de funcionar, se recomienda no

apagarla. Mantenga la unidad principal en estado de carga, para que
pueda funcionar mejor la préxima vez.

Para mais detalhes, visite: www.zacorobot.eu P9



7ACO portugats

Como Utilizar

3. Carregamento da unidade principal
A. Carregamento automatico

* No Modo Auto, quando a energia estiver
demasiado baixa, a maquina comeca
procurando automaticamente pela
estacdo de carregamento.

* Nos outros modos, pressione a tecla
no controle remoto e a maquina
comeca procurando pela estacdo de
carregamento.

Lembrete:
Durante o uso didrio, preste aten¢do a limpeza do elétrodo de carregamento
da estacdo, caso contrario o efeito de carregamento sera afetado.

B. Carregamento manual

e Ligue o interruptor de energia na lateral
da maquina, ligue a ficha do adaptador
de energia diretamente na maquina e
conecte o outro lado a fonte de
alimentacao.

Lembrete:

1. Durante o uso didrio, armazene a maquina na estacdo de carregamento
e assegure-se que a estacao esta ligada e que a unidade principal esta
ligada.

2. Quando a maquina ndo for usada por muito tempo:

Carregue completamente a maquina, desligue a alimentacao e
armazene-a em um local ventilado e seco.

3. Ndo carregue no modo de carregamento manual quando configurar o
modo de funcionamento programado. Quando usar o modo manual,

a unidade principal ndo podera realizar a fun¢cdo programada.

P10 Para mais detalhes, visite: www.zacorobot.eu
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Como Utilizar

Iniciar/Pausar/Suspensao

* Modo de suspensdo: quando estiver ligado, a luz da tecla da unidade principal
esta desligada, e a maquina estd em estado inativo.

» Modo de sele¢do: quando estiver ligado, a luz de respiracdo verde da tecla da
unidade principal esta desligada, e a maquina estd em estado inativo.

» Modo de limpeza: quando a maquina estd em estado de funcionamento e a
luz verde estara sempre acesa para indicar o estado.

@ Iniciar
* Certifique-se que o interruptor de energia na lateral da maquina esta ligado.
* Pressione a tecla (") da unidade principal para iniciar a operacdo.
* Pressione a tecla (*w) do controle remoto para iniciar a operaco.

Lembrete:

Quando a maquina estiver em modo de suspensao, pressione a tecla()para
ligar a maquina para entrar no modo de selecdo, e pressione a tecla (>n)
novamente para a maquina comegar trabalhando automaticamente.

9 Pausar

* Pausar é para alternar a maquina entre o modo de limpeza e o modo de
selecdo. Pressione a tecla (1) no controle remoto ou a tecla &) na unidade
principal para pausar a maquina.

Lembrete:
Depois que a maquina esta pausada, pode ser operada novamente.

e Suspensao
* Para a maquina entrar no modo de suspensao:

A. Mantenha a tecla ™) da unidade principal pressionada por 3 segundos.
B. Se a maquina ndo for operada dentro de 10 minutos, entra no modo de
suspensao automaticamente.

Robo

* Modo AUTO (1)

A. Pressione esta tecla para alternar do modo de suspensao para o modo de
selecdo.

B. Pressione esta tecla no modo de selecdo para iniciar a limpeza.

C. Pressione esta tecla para pausar a maquina durante o funcionamento.

Para mais detalhes, visite: www.zacorobot.eu P11
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Como Utilizar

Selecdo de modo

De forma a adaptar para diferentes condi¢des de piso e obter uma limpeza
profunda, este produto oferece uma variedade de modos de limpeza, os quais
podem ser selecionados através do controle remoto.

*

*

*

P12

Antes de iniciar os modos seguintes, certifique-se que a unidade principal
esta ligada. Quando estiver ligado, a luz de respiracdo verde da tecla da
unidade principal esta desligada, e a maquina esta em estado inativo.

Modo Auto

E 0 modo de limpeza usado mais
comummente. Pressione a tecla (1) da
unidade principal ou a tecla (1) do
controle remoto, e a unidade principal e
a unidade principal comega planejando
a limpeza em uma rota em forma de
zigue-zague. Vai sentir automaticamente
as areas em falta no processo de
limpeza e realiza uma limpeza
inteligente nas areas em falta.

A unidade principal planeja o seu préprio caminho no processo de
funcionamento. Se ela for movida manualmente ou operada pelo controle
remoto, ela vai planejas novamente e podera limpar uma area que ja foi
limpar anteriormente. Para assegurar a eficacia de funcionamento da
unidade principal, ndo a opere manualmente.

A unidade principal terd um curto periodo durante o processo de
funcionamento (pensando sobre as areas em falta que precisam de ser
limpas novamente ou planejando os caminhos). Aguarde pacientemente
durante estas pausas, as quais dependem da complexidade do ambiente
da casa.

Para mais detalhes, visite: www.zacorobot.eu
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Como Utilizar

©® Modo Local
Se adequa para ambientes de piso
onde esta concentrado lixo, e a © 000
unidade principal realiza uma limpeza © 60:00
centralizada na area designada em x
uma rota em forma de “quadrado @
0oco”.
o @
9 Modo de Beira
No modo de suspensdo, robd comeca
limpando ao longo da parede apos se ©00:00
dirigir a ela, e para ap6s um ciclo ao © 0600
longo da parede. x

900
90

I

O Modo MAX

Adequa-se a ambientes onde todo o
piso esta sujo e com mais sujeira.
Pressione a tecla MAX no controle
remoto para aumentar a suc¢ao da
unidade principal. Pressione a tecla
MAX novamente para voltar a succao
normal.

Para mais detalhes, visite: www.zacorobot.eu P13
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Como Utilizar

© Modo de Auto-Carregamento

Durante o processo de limpeza,

a unidade principal sente o seu nivel
de bateria, e quando estiver baixo,
inicia automaticamente o modo de
“retorno para carregamento”,e procura
automaticamente pela estagdo de
carregamento.

*

Também pode ser configurado
através da tecla@do controle remoto
para instruir a unidade principal para
iniciar o modo de “retorno para
carregamento”.

o M-
N2

- an
@ L l'gu

0 Modo de Programacio

O tempo de limpeza pode ser
programado para uma hora especifica.
Pressione esta tecla, e o icone na tela
do controle remoto e a area do relégio
0000 piscam.

0 Modo de Conexao WiFi

No modo de suspensdo, mantenha
pressionado por 3 segundos para
iniciar o emparelhamento WiFi.

P14 Para mais detalhes, visite: www.zacorobot.eu



o B 7ACO

Como Utilizar

Modo de Programacao

Para oferecer uma experiéncia de limpeza automatica completa, o robd recebe
programas de limpeza pré-definidos. Defina a hora local e programas com o
controlo remoto ou aplicacdo do telefone. O robd inicia a limpeza
automaticamente na hora pré-definida todos os dias.

* Antes de configurar a hora atual e a hora de reserva, certifique-se que a tecla
(1) da unidade principal esta piscando a verde e que a unidade principal esta
ligada. Se a unidade principal ndo ligar, pressione a tecla (n) na unidade
principal ou a tecla (>w no controle remoto para a ligar.

@ Configuracdo da hora atual

& -t
® 00:00 N7 au
© 00:00 .
gl @ an: 30
O,
S < > A
o == MAX
o >
>l )>
MAX
Pressione a tecla ©, a tela do controle Ajuste a hora com o botdo vk .
remoto exibe o icone ® e a area do Para definir a hora local, pressione<>
relégio J0:00 pisca. para a alternar entre o campo das

horas e dos minutos.

Depois que a hora é ajustada,
pressione a tecla © para salvar a
hora atual e termina quando ouvir
um tom de aviso.

Para mais detalhes, visite: www.zacorobot.eu P15
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Como Utilizar

Portugués e

9 Definir um horério

Pressione a tecla & , a tela do
controle remoto exibe o icone & e a
area do relégio 101 pisca.

- o

Depois que a hora de reserva é ajustada,
pressione a tecla & para salvar e a
unidade principal envia um tom de aviso.
Quando a reserva for bem sucedida,
limpa automaticamente na hora
programada todos os dias.

© Cancelar uma programacéo

Configure a hora de reserva da tela do
controle remoto para “00:00” para cancelar
a reserva. Desligue a unidade principal para
cancelar a configuracao da reserva.

* Quando configurar a hora atual e da
reserva, todas as operacdes serao
confirmadas com um tom de aviso;
se vocé ndo ouvir um tom de aviso,
indica que a configuracdo esta invalida.

* Quando substituir a bateria do controle
remoto, reconfigure a hora atual e de
reserva.

P16

@ N

®i0:00 N7 L Al

© 00:00 ] 5”'1

- au

A

| &l
/

>l )>

MAX

Ajuste o ponto da hora de reserva
através das teclas de seta.

Para mais detalhes, visite: www.zacorobot.eu
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Como Utilizar

Parede Virtual

Parede Virtual cria uma barreira invisivel que o A9s ndo vai atravessar.
Esta barreira invisivel pode ser usada para confinar o A9s a uma determinada
sala ou area.

Interruptor de alimentagdo
Luz de sinal

Transmissor de sinais

Tampa da Bateria

e Primeiro instalar a bateria, e depois liga-la.
e Coloque a Parede Virtual naparte externa da entrada que deseja bloquear.

* Certifique-se de que o icone do sinal esteja virado para a frente e para a
entradaque pretende bloquear.

e Desligue a Parede Virtual ap6s cada utilizagdo.

3M

DICAS:

* Certifique-se de que lado esta a area de trabalho de acordo com as
etiquetas na Parede Virtual.

* Coloque o robd na "area de trabalho" para fazer a limpeza.

Para mais detalhes, visite: www.zacorobot.eu P17



7ACO portugats

Como Utilizar

Tanque de Agua

Este produto esta equipado com um tanque de agua. Se necessitar de esfregar
o chao, Recomendamos que substitua o caixote do lixo pelo tanque de agua
para esfregar o chao ap6s a limpeza terminar.

+ No processo de esfregar o chdo, se a unidade principal for pausada
para adicionar dgua ou para limpar o trapo, a unidade principal vai
planejar e limpar novamente a area limpa quando reiniciar. Para obter
um efeito de limpeza melhor, recomendamos que aplique a funcdo de

o esfregar em um quarto Unico.

* Se precisar de limpar mais quartos, recomendamos que mova a unidade
principal manualmente para o quarto correspondente e adicione agua
no tanque de agua ou limpe o trapo de acordo com a situagao
presente.

» Ndo utilize o tanque de dgua no tapete. Quando limpar com o trapo, dobre
a beira do tapete para prevenir que a sujidade do do trapo passe para o
tapete.

» Durante a limpeza, esteja atento a maquina, e adicione agua ou limpe
quando necessario, e remova o tanque de agua quando for adicionar mais.

+ Certifique-se que remove a montagem do tanque de dgua quando carregar.

@ Adicionar agua © Colar pano de infiltracdo
de agua

Abra a tampa de injecdo, adicione dgua  Feche bem a tampa de injecdo de

suficiente com o copo de agua e injete  agua, cole o pano de infiltracdo de

lentamente a agua no tanque de dgua.  agua e aperte as bandas elasticas em
ambas as pontas.

P18 Para mais detalhes, visite: www.zacorobot.eu
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Como Utilizar

© Instalar a montagem do O Esfregar
tanque de agua

Pressione a tecla de carregamento do Pressione a tecla de limpeza
caixote de lixo no final do mesmo, automatica, e a unidade principal
puxe-o e coloque a montagem do comega esfregando o chdo
tanque de agua. automaticamente.

Transferéncia do aplicativo

O robd recebe comandos através da APP "ZACO Robot".
As intru¢des em baixo ou na interface da APP irdo guia-lo durante a

configuracao.

I ZACO Robot APP

|

g
@& z~co Robot APP [

Para mais detalhes, visite: www.zacorobot.eu P19
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Manutencao

Desligue o robd e desconecte a alimentacao da estacdo de
carregamento antes da manutencdo.

Limpeza da Escova Lateral e Escova do Rolo

Limpeza da escova lateral

Remova a escova lateral e limpe-a com um
pano limpo.

Limpeza da escova do rolo

Remova a placa de cobertura da escova do rolo, remova a escova e corte os
cabelos para uma limpeza mais facil.

limpar os Sensores e Almofadas de Carregamento

Utilize ferramentas de limpeza ou um pano suave para limpar os sensores e

almofadas de carregamento:

Nota: Remova o p6 ou objectos estranhos dos sensores e almofadas de
carregamento da estacdo de carregamento o mais breve possivel.

P20 Para mais detalhes, visite: www.zacorobot.eu
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Manutencao

Limpeza do caixote do lixo e do filtro
Apos da utilizacdo, despeje e limpe o caixote do lixo e o filtro;

A. Apbs retirar o caixote do lixo, verifique se existem objetos estranhos na porta
de succdo de poeira e limpe-a se necessario.

B. Lave o filtro primdrio e esponja substituiveis com agua a cada 15 a 30 dias.
N&o apertar. Deixe secar ao ar livre depois de lavar.

C. Bata levemente para remover o p6 do filtro de alto desempenho.
N&o lavar com agua.

Para mais detalhes, visite: www.zacorobot.eu P21



7ACO portugats

Manutencao

Limpeza do Tanque de Agua

1. Limpeza do pano de infiltracdo de agua

Remocao: Apds esfregar o chdo, Manutencdo: Enxaglie e seque o
remova o tanque de dgua e o pano pano de infiltracdo de agua.
de infiltragdo de agua.

2. Limpeza do tanque de agua

Remocgdo: Apds esfregar o chdo, Manutencao: Seque o tanque de
remova a montagem do pano de agua com um pano e deixe secar ao
infiltracdo de agua e o pano de ar livre.

infiltracdo de agua, e drene a agua Nao passe o tanque de agua
restante do tanque de agua. por agua.

Nota: Ndo mergulhe o tanque de agua de vibracdo em agua.

P22 Para mais detalhes, visite: www.zacorobot.eu
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Resolucao de problemas

LACO

Referéncia de Alerta
No caso de erros, a luz vermelha fica acesa com anuncio audivel.

N° | Anuncio por voz | Causas possiveis Solucgdes
01 Please clean left Falha na escova do | Inspecione e limpe a
side brush lado esquerdo escova do lado esquerdo
02 Please clean right Falha na escova do | Inspecione e limpe a
side brush lado direito escova do lado direito
03 Please check Falha na roda Inspecione e limpe a roda
left wheel esquerda esquerda
04 filger?ts\?vrcnglck Z?rlgi?ana roda Inspecione e limpe direita
Please clean Falha na escova i
05 turbo bruch turbo Limpe a escova turbo
. Contacte o atendimento
06 |Please check vaccum | Falha do vacuo 20 consumidor
07 Please clap front Falha no para Inspecione o para
bumper choque frontal choque frontal
08 | Please clean drop Falha nos sensores | Inspecione os sensores
Sensors de queda de queda
09 \F/)\/Iﬁzzle check nose (I;z(a)lf;]aa 2‘23 roda Limpe a roda do nariz
Please put robot back | O robd esta A =
10 to the ground levantado Coloque o robd no chéo
Auto charging fail, Estagdo de - 5
11 | please put the robot | carregamento ndo (I:?aerp;ce)s::;gggti estagdo de
back to charging dock | foi encontrada &
Pressione (*1) quando o robd
12 P:ﬁasgoprﬁllrggg;che / é inserido no adaptador
plug para carregamento.
Pressione () quando o robd é
13 gf;if S\j\;irt]cﬁn / desligado e estiver carregando
na estagao de carregamento
* Dicas:

Se 0s métodos acima nao resolverem o problema, tente as seguintes operagoes:
1. Ligue o interruptor de energia na lateral da unidade principal novamente
para reiniciar a maquina.
2. Se o problema nao for resolvido apds reiniciar o dispositivo, envie a maquina
para o centro de assisténcia para reparacdo.

Para mais detalhes, visite: www.zacorobot.eu
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Apoio ao Consumidor ZACO

Free Call Europe: 00800-42377961
Direct Line DE 0209-513038-380
Email: support@zacorobot.eu
website: www.zacorobot.eu
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